BOSCH PAVIRO - PVA-4CR12 Contrôleur système

Cahier des charges pour les architectes et les ingénieurs

· Le contrôleur système doit être un appareil conforme et certifié à la norme EN54-16 dans un boitier 19", 2 RU. Le dispositif réseau compatible TCP/IP doit contenir toutes les fonctionnalités de contrôle et de supervision ainsi qu'un système d'évacuation. Un câble réseau supplémentaire permet un transport de signaux audio sur réseau Dante entre différents contrôleurs système.

· Le contrôleur doit gérer la supervision de son propre fonctionnement et des appareils connectés. Il doit pouvoir contrôler et activer les amplificateurs connectés et le ou les amplificateurs de secours et doit pouvoir remplacer le routage et le canal d'amplificateur qui a signalé une anomalie.

· Le contrôleur doit supporter la commutation de ligne simple ou la commutation A/B de groupes redondants.

· Des LED situées sur le panneau avant affichent l'état de la connexion réseau et des dispositifs et les anomalies. Au moins 8 000 défaillances, avertissements et événements doivent pouvoir être enregistrés en interne et des rapports doivent être créés avec la possibilité de regarder en direct dans le système d'archivage et de sauvegarder le journal avec des outils d'archivage. 

· Quatre entrées audio 100 V doivent être routées sur 12 sorties de ligne de haut-parleurs. Chaque cluster de 6 lignes de haut-parleurs doit avoir un fonctionnement séparé à deux canaux afin de garantir une musique continue ou il doit pouvoir être configuré pour doubler la puissance dans une ligne de 6 haut-parleurs, cluster de un canal. Il doit également y avoir une option permettant de fournir plusieurs appels en parallèle dans un mode de fonctionnement à 2 canaux. 

· Il doit être possible de partager la puissance de l'amplificateur avec plusieurs clusters de 6 lignes et routeurs de haut-parleur.

· Le contrôleur doit fournir une matrice audio interne avec une fonction DSP complète sur chacune des 8 entrées et des 4 sorties. Le contrôleur doit fonctionner comme une matrice de sortie à quatre canaux.

· Il doit permettre d'utiliser 4 entrées de programme contrôlables.

· Un seul contrôleur système doit pouvoir gérer jusqu'à 20 routeurs, 16 pupitres d'appel et 492 circuits de haut-parleur.

· Un contrôleur doit fournir une option permettant de connecter une solution en réseau à 4 contrôleurs au sein d'un réseau. Un contrôleur doit fournir un emplacement réseau permettant une diffusion audio Dante via un réseau IP redondant. Au sein du réseau, il doit être possible de gérer jusqu'à 39 routeurs, 200 amplificateurs, 64 pupitres d'appel, 984 lignes de haut-parleurs et 16 canaux audio.
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· Un lecteur de messages intégré doit pouvoir enregistrer jusqu'à 100 appels d'urgence (ou normaux), des carillons personnalisés ou des enregistrements d'urgence avec une capacité d'enregistrement pouvant aller jusqu'à 85 minutes. Il doit être possible d'envoyer deux messages différents simultanément à des destinations individuelles.
En complément, des fichiers sonores d'évacuation exempts de licence seront fournis en 7 langues.

· Un outil séparé et inclus doit assurer à tout moment un remplacement temps réel des messages non liés à l'évacuation sans interruption ou redémarrage du système - des messages appelés remplaçables à chaud.
Les contrôleurs doivent fournir un mot de passe pour empêcher tout accès non autorisé avec des outils externes.


· La supervision des haut-parleurs doit être entièrement gérée via le contrôleur et réalisée à partir du routeur. L'utilisateur doit pouvoir choisir entre pas de supervision, mesure impédance, des cartes de fin de ligne simples avec surveillance de la fréquence pilote (nécessite des câbles de retour) ou via des cartes avancées de supervision fin de ligne adressables, ce qui nécessite seulement une connexion à la terre.


· Les sorties de haut-parleurs doivent pouvoir gérer une charge comprise entre 2 et 500 W.
Un maximum de 1000 W devrait être fourni pour 6 zones.
Le contrôleur doit être capable de gérer une charge pouvant aller jusqu'à 2 000 W.


· Le système doit fournir une interface de communication IP certifiée EN54-16 pour permettre une communication IP avec système de détection d'incendie, par exemple un FPA5000


Caractéristiques techniques
Le contrôleur système doit présenter les caractéristiques techniques ci-après :

	Audio
	8 entrées et 4 sorties audio

	Sécurité/redondance
	Supervision interne, surveillance du système, chien de garde, sortie de défaillance

	Logiciel de contrôle et configuration du PC
	· Assistant de configuration : configuration aisée du système.
· IRIS-Net : intégration du contrôleur, des amplificateurs, des pupitres d'appel, des routeurs et du contrôle périphérique ; configuration, contrôle et supervision de systèmes audio complets ; panneaux de commande et niveaux d'accès utilisateur programmables.
· Dispositif de remplacement à chaud (inclus dans le kit IRIS-NET) : mise à jour aisée des messages en cours d'exécution

	Réponse en fréquence (référence 1 kHz) 
	20 Hz à 20 kHz (-0,5 dB)

	Rapport signal/bruit (pondération A)
	Entrée de ligne vers sortie de ligne : 106 dB standard

	Taux de distorsion + bruit
	< 0,05 %

	Diaphonie (niveau de ligne)
	Entrée de ligne vers sortie de ligne (gain de 0 dB) : < 100 dB à 1 kHz

	Fréquence d'échantillonnage
	48 kHz

	Résolution du traitement DSP
	Conversion 24 bits A/N et N/A linéaire, traitement 48 bits

	Entrées audio (niveau microphone ou ligne)
	MIC/LINE : 2 ✕ ports à 3 broches, électroniquement symétriques
AUX : 2 ✕ connecteurs RCA stéréo

	· Niveau d'entrée (nominal)
	MIC/LINE : 15 dBu
AUX : 9 dBu

	· Niveau d'entrée (maximal avant écrêtage)
	MIC/LINE : 18 dBu
AUX : 12 dBu

	· Impédances d'entrée
	MIC/LINE : 2,2 kΩ
AUX : 8 kΩ

	· Réjection en mode commun
	MIC/LINE : > 50 dB

	· Alimentation fantôme, commutable
	MIC/LINE : 48 Vcc

	· Conversion A/N
	Suréchantillonage à 128 fois, sigma-delta, 24 bits

	Entrées audio (100 V)
	AMP IN : 2 ✕ port à 6 broches

	· Tension maximale
	120 V

	· Courant maximal
	7,2 A

	· Puissance maximale
	500 W

	Sorties audio (niveau de ligne)
	LINE OUT : 1 x RJ-45, 4 ports à 3 broches

	· Niveau de sortie (nominal)
	6 dBu

	· Niveau de sortie (maximal avant écrêtage)
	9 dBu

	· Impédance de sortie
	<50 Ω

	· Impédance de charge minimale
	400 Ω

	· Conversion N/A
	Suréchantillonage à 128 fois, sigma-delta, 24 bits

	Sorties audio (100 V)
	SPEAKER OUT : 2 ✕ port à 12 broches

	· Tension maximale
	120 Veff

	· Courant maximal
	7,2 A

	· Puissance maximale
	500 W

	· Diaphonie (100 V)
	AMP IN vers SPEAKER OUT : < 100 dB à 1 kHz avec charge de 1 kΩ

	Bus de pupitre d'appel (CST)
	4 ✕ alimentation intégrée + CAN + interface audio, RJ-45

	· Alimentation
	+24 Vcc, fusible électronique

	· CAN
	10, 20 ou 62,5 kbits/s

	· Audio
	symétrique électroniquement

	· Longueur maximale
	1000 m

	ANALOG CONTROL IN (Entrée de commande analogique)
	1 ✕ port à 12 broches

	· Entrées de commande
	· 8 (commande analogique 0-10 V/logique, basse : U ≤ 5 Vcc, haute : U ≥ 10 Vcc, Umax = 32 Vcc)

	· Sorties de référence
	· +10 V, 100 mA
· MASSE

	· Entrée de synchronisation temporelle
	1 (Récepteur DCF-77)

	SORTIE DE COMMANDE HAUTE PUISSANCE
	1 ✕ port à 12 broches

	· Sorties de commande
	· 6 sorties haute puissance (collecteur ouvert, Umax = 32 V, Imax = 1 A)

	· Tension de sortie de référence
	· +24 V, Imax = 200 mA

	· Sortie défaillance/prêt
	1 (contacts de relais NO/NF, Umax = 32 V, Imax = 1 A)

	· Sortie d'horloge esclave
	1 (24 Vcc, 1 A max.)

	CONTROL IN
	2 ✕ port à 10 broches

	· Entrées de commande
	· 5 entrées supervisées (0–24 V, Umax = 32 V)
· 5 entrées isolées (basse : U ≤ 5 Vcc, haute : U ≥ 10 Vcc, Umax = 32 V)

	CONTROL OUT
	2 ✕ port à 10 broches

	· Sorties de commande
	12 sorties faible puissance (collecteur ouvert, Umax = 32 V, Imax = 40 mA)

	· Relais de commande
	1 (contacts de relais NO/NF, Umax = 32 V, Imax = 1 A)

	Interfaces
	

	· Ethernet
	1 ✕ RJ-45, 10/100 Mo (pour connexion PC)

	· Port de bus CAN
	2 ✕ RJ-45, 10 à 500 kbits/s (pour connexion de l'amplificateur et du routeur)

	· Module d'interface OM-1 (en option)
	Connecteurs Ethernet (principal / secondaire)
100/1 000 Mbit/s, RJ-45, isolation de transformateur intégrée

	Entrée d'alimentation CC
	21 à 32 Vcc

	Consommation
	de 10 à 250 W

	Température de fonctionnement
	-5 °C à +45 °C

	Température de stockage et de transport
	-40 °C à +70 °C

	Environnement électromagnétique
	E1, E2, E3

	Dimensions du produit (Largeur ✕ Hauteur ✕ Profondeur)
	19 pouces, hauteur 2 U, 483 x 88,2 x 391 mm

	Poids net
	8,0 kg

	Poids à l'expédition
	9,5 kg




Normes
Le contrôleur système doit respecter les normes suivantes :
· IEC 60065
· EN 61000-6-3
· EN 50130-4
· EN 60945
· EN 50581
· EN54-16 / EN54-4
