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1.1

Precaucoes de seguranca

Respeite as precaucdes de seguranca indicadas neste capitulo.

Precaucoées gerais de seguranca

Siga estas regras para garantir a seguranca geral:

- Mantenha a area em volta do sistema limpa e ordenada.

—  Afaste do sistema a tampa superior do chassis e quaisquer componentes que tenham
sido retirados ou coloque-os sobre uma mesa para que ndo sejam pisados
acidentalmente.

- Enquanto trabalha no sistema, ndo use pecas de vestuario soltas, tais como gravatas e
mangas de camisa desabotoadas, as quais podem entrar em contacto com os circuitos
eléctricos ou com uma ventoinha de arrefecimento.

—  Retire quaisquer pegas de joalharia ou objectos metalicos que, enquanto excelentes
condutores, podem originar curto-circuitos e provocar ferimentos se entrarem em
contacto com placas de circuitos impressos ou com areas onde exista passagem de
corrente eléctrica.

—  Depois de aceder ao interior do sistema, feche a parte posterior do sistema e fixe-o a
unidade de bastidor, apds se certificar de que todas as ligagdes foram efectuadas.

— O sistema pesa aproximadamente 17,5 kg (38,5 Ibs) quando completamente carregado. O
sistema deve ser levantado lentamente por duas pessoas, posicionadas uma em cada
extremidade e com os pés afastados para distribuir o peso. Mantenha sempre as costas
direitas e exerca a forca nas pernas.

Aviso!

Interrupcao da alimentacao de rede:

A tensao é aplicada assim que a ficha de alimentacao é inserida na tomada de corrente.
No entanto, para dispositivos com um interruptor de corrente, o dispositivo apenas esta
pronto para ser utilizado quando o interruptor de corrente (ON/OFF) estd na posicao ON.
Quando a ficha de alimentacao é retirada da tomada, a alimentagao do dispositivo é
interrompida na totalidade.

Aviso!

Remover a caixa:

Para evitar choques eléctricos, a caixa sé pode ser removida por técnicos qualificados.
Antes de remover a caixa, a ficha tem de ser sempre retirada da tomada de corrente e
permanecer desligada enquanto a caixa é removida. A manutencao tem de ser sempre
realizada por técnicos qualificados. O utilizador ndo pode realizar quaisquer reparacoes.

Aviso!

Cabo de alimentacao e adaptador de CA:

Quando instalar o produto, utilize os cabos de ligacdo, cabos de alimentacado e adaptadores
de CA designados ou fornecidos. A utilizacdo de outros cabos e adaptadores pode dar origem
a falhas ou a um incéndio. A legislacao sobre aparelhos eléctricos e seguranca dos materiais
proibe a utilizacdo de cabos com certificacdo CSA ou UL (que indiqguem UL/CSA no cédigo)
em quaisquer outros dispositivos eléctricos.
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Aviso!

Pilha de litio:

As pilhas que tenham sido incorrectamente inseridas podem causar uma explosao. Substitua
sempre as pilhas descarregadas por pilhas do mesmo tipo ou de tipo semelhante,
recomendadas pelo fabricante.

Manuseie as pilhas usadas com cuidado. Nao danifique as pilhas. Uma pilha danificada pode
libertar materiais perigosos para o meio ambiente.

Elimine as pilhas descarregadas de acordo com as instrucdes do fabricante.

TAN
TAN

Aviso!

O manuseamento dos materiais com solda de chumbo utilizados neste produto pode exp6-lo
ao chumbo, um produto quimico conhecido no estado da Califérnia (EUA) como causador de
malformacdes congénitas e deficiéncias no aparelho reprodutor.

Nota!

Dispositivo sensivel a descargas electrostaticas:

Para evitar descargas electrostaticas, as medidas de proteccado CMOS/MOSFET tém de ser
aplicadas correctamente.

Ao manusear circuitos impressos sensiveis a descargas electrostaticas, tém de ser usadas
pulseiras antiestaticas com ligacdo a terra e tém de ser respeitadas as precaugdes contra
descargas electrostaticas.

Nota!
A instalacdo sé deve ser realizada por pessoal qualificado do Servico de Assisténcia ao
Cliente em conformidade com os regulamentos sobre electricidade aplicaveis.

1.2

s Eliminacao
»‘ O seu produto Bosch foi desenvolvido e fabricado com materiais de alta
(o2

qualidade e componentes que podem ser reutilizados.

Este simbolo significa que os dispositivos eléctricos e electronicos tém de
ser eliminados separadamente do lixo doméstico, no fim da sua vida util.
Na U.E., ja existem sistemas de recolha separados para produtos eléctricos
e electrénicos. Elimine estes dispositivos no seu centro de recolha local ou
num centro de reciclagem.

Precaucoes de seguranca eléctrica

Deve respeitar as precaugoes basicas de seguranca eléctrica para sua propria proteccao e

para proteccdo do sistema:

- Tenha em mente a localizacao do interruptor de ligar/desligar no chassis, bem como do
interruptor de emergéncia, do interruptor para desligar a corrente ou da tomada eléctrica
da divisdao onde se encontra. Se ocorrer um acidente eléctrico, podera interromper
rapidamente a alimentacado do sistema.

— Nao trabalhe sozinho quando manusear componentes de alta tensao.

— Aalimentagao deve estar sempre desligada quando remover ou instalar componentes do
sistema principal, tais como a placa principal ou os moédulos de memoria. Ao desligar a
alimentacao, desligue primeiro o sistema e depois retire os cabos de alimentacao de
todos os modulos de fonte de alimentagao do sistema.
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— Ao trabalhar junto a circuitos eléctricos expostos, é imperativo que exista outra pessoa
familiarizada com os controlos de corte de energia nas proximidades, para desligar a
alimentagao, se necessario.

—  Utilize apenas uma mao quando trabalhar com equipamento eléctrico alimentado. Isto
evita que o circuito fique completo, o que provocara choques eléctricos. Tenha todo o
cuidado ao utilizar ferramentas metalicas, que podem danificar facilmente quaisquer
componentes eléctricos ou placas de circuitos impressos com os quais entrem em
contacto.

—  Os cabos da fonte de alimentagcao tém de incluir uma ficha com terra e tém de ser ligados
a tomadas eléctricas de terra. A unidade tem mais do que um cabo de alimentacgao.
Desligue ambos os cabos de alimentacao antes de efectuar a manutencao para evitar
choques eléctricos.

—  Fusiveis soldados na placa principal substituiveis: a substituicao de fusiveis PTC
(coeficiente de temperatura positivo) com reposicdo automatica da placa principal s6
pode ser efectuada por técnicos especializados. Os novos fusiveis devem ser iguais ou
equivalentes aos fusiveis substituidos. Contacte a assisténcia técnica para obter mais
informacodes e assisténcia.

Cuidado!

Pilha da placa principal: existe risco de explosao se a pilha incorporada for instalada ao
contrario, o que inverte as respectivas polaridades. Esta pilha so pode ser substituida por
outra do mesmo tipo ou equivalente, recomendado pelo fabricante (CR2032). Elimine as
pilhas usadas de acordo com as instrucdes do fabricante.

Cuidado!

Laser da unidade de DVD-ROM: este sistema nado esta equipado com uma unidade de DVD-
-ROM. No entanto, se tiver adicionado esta unidade, ndo abra a caixa nem utilize a unidade de
outra forma que nao a recomendada de modo a evitar uma exposicao directa a raios laser ou
a radiacOes perigosas.

13

Precaucées contra descargas electrostaticas

A descarga electrostatica (ESD) é gerada por dois objectos com cargas eléctricas diferentes,
que entram em contacto um com o outro. E gerada uma descarga eléctrica para neutralizar
esta diferenca, a qual pode danificar os componentes electrénicos e as placas de circuitos
impressos. As medidas que se seguem sdo normalmente suficientes para neutralizar esta
diferenca antes de existir contacto, de forma a proteger o equipamento contra ESD:

- Nao utilize tapetes concebidos para diminuir a descarga electrostatica como proteccao
contra choques eléctricos. Utilize antes tapetes de borracha especificamente concebidos
como isoladores eléctricos.

— Use uma pulseira antiestatica com ligacao a terra concebida para evitar descargas
electrostaticas.

— Mantenha todos os componentes e placas de circuitos impressos (PCBs) nos sacos
antiestaticos até ao momento da respectiva instalacao.

—  Toque num objecto metdlico com ligacdo a terra antes de remover a placa do respectivo
saco antiestatico.

— Nao deixe que os componentes ou printed circuit boards entrem em contacto com o seu
vestuario, o qual pode reter uma carga, mesmo quando utiliza uma pulseira antiestatica.

- Manuseie uma placa segurando apenas nas extremidades. Nao toque nos respectivos
componentes, chips periféricos, médulos de memdria ou contactos.
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— Quando manuseia chips ou médulos, evite tocar nos respectivos pinos.

—  Coloque a placa principal e os periféricos nos respectivos sacos antiestaticos quando néo
estdo a ser utilizados.

- Parafins de ligacdo a terra, certifique-se de que o chassis do computador proporciona
uma excelente condutividade entre a fonte de alimentacgao, a caixa, os fixadores de
montagem e a placa principal.

1.4 Precaucoes de utilizacao

A tampa do chassis devera estar no devido lugar quando o sistema estiver a funcionar para
garantir o arrefecimento adequado. Se esta pratica nao for estritamente cumprida, o sistema
pode sofrer danos nao cobertos pela garantia.

Nota:

Manuseie as pilhas usadas com cuidado. Nao danifique as pilhas. Uma pilha danificada pode
libertar materiais perigosos para o meio ambiente. Nao elimine uma pilha usada deitando-a
para o lixo ou para um aterro publico. Cumpra os regulamentos definidos pelo organismo de
gestao de residuos perigosos da sua regiao relativamente a eliminagao correcta de pilhas
usadas.

1.5 Avisos importantes

Acessorios - Nao coloque esta unidade sobre bancadas, tripés, suportes ou
apoios instaveis. A unidade pode cair, provocando ferimentos graves e/ou
danos sérios na unidade. Utilize apenas o carrinho, a prateleira, a mesa, o
tripé ou o suporte especificado pelo fabricante. Quando utilizar um
carrinho, tenha cuidado ao mover a combinacao carrinho/aparelho para
evitar lesbes devido a uma queda. Paragens abruptas, forca excessiva ou

superficies irregulares podem fazer com que a combinagao carrinho/
unidade se vire ao contrario. Monte a unidade de acordo com as instrucdes
do fabricante.

1.6 Conformidade com as normas FCC e ICES

(Apenas para os EUA e Canada)

Este equipamento foi testado e declarado em conformidade com os limites estabelecidos para
um dispositivo digital de Classe A, de acordo com a parte 15 das normas FCC. Estes limites
foram concebidos para proporcionarem uma proteccdo razoavel contra interferéncias
prejudiciais quando o equipamento é utilizado num ambiente comercial. Este equipamento
gera, utiliza e pode irradiar energia de radiofrequéncia e, se nao for instalado e utilizado de
acordo com o manual de instru¢cdes do fabricante, pode provocar interferéncias prejudiciais
nas radiocomunicacdes. A operagao deste equipamento numa zona residencial é susceptivel
de provocar interferéncias prejudiciais. Nesse caso, o utilizador é responsavel pelos custos
incorridos na correccdo dessas interferéncias.
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2.1

2.2

Visao geral do sistema

O sistema DIVAR IP 6000 é uma solucao econdmica, simples e fidvel tudo-em-um de gestao de
gravacdo em sistemas de vigilancia em rede de até 64 camaras. Baseado no software VRM
(Video Recording Manager), o sistema é um dispositivo inteligente de armazenamento IP que
elimina a necessidade de hardware de armazenamento e de um servidor NVR (gravador de
video em rede) em separado.
A unidade de montagem em bastidor 1U combina gestdao avancada de gravacao e
armazenamento iSCSI com tecnologia de ponta numa Unica aplicagdo econdmica de gravagao
IP plug&play, para clientes interessados em Tl que procuram uma solucao de gravacao NVR de
"segunda geracao" com tecnologia de ponta.
O chassis do DIVAR IP 6000 1U tem um design uUnico e altamente optimizado. O chassis esta
equipado com uma fonte de alimentacao altamente eficaz.
As ventoinhas de elevado desempenho oferecem um amplo arrefecimento optimizado para os
modulos de memdria. Os compartimentos para discos substituiveis em funcionamento ("hot-
-swap") oferecem uma capacidade de armazenamento maxima numa estrutura 1U.
O DIVAR IP 6000 inclui:
—  Acesso ao video em tempo real e imediato
Visualizacdo de videos HD de alta qualidade, apesar de condi¢des de ligacdo com largura
de banda baixa ou limitada. A tecnologia de transcodificacao dinamica permite-lhe ver o
seu video de imediato, em qualquer lugar e a qualguer momento.
- Visualizagao remota
O DIVAR IP 6000 vem equipado com o software Video Client avancado para visualizacao
remota. O Video Client é uma aplicagdo para computadores com Windows para
visualizacdo em directo e que inclui o Configuration Manager. O Configuration Manager
permite a configuracdo das definicées do DIVAR IP 6000. O leitor de arquivos autonomo
permite reproduzir e autenticar arquivos sem recorrer a outro software da estacao de
trabalho.
Para obter informacgdes sobre hardware suportado, consulte a folha de dados do
DIVAR IP 6000 no Catalogo de Produtos Online da Bosch.

Caracteristicas do chassis

O chassis de elevado desempenho do DIVAR IP 6000 1U inclui as seguintes caracteristicas:

- CPU
O chassis suporta um processador Dual-core Xeon.

—  Discos rigidos
O chassis inclui 4 entradas para discos rigidos SATA. Estes discos podem ser substituidos
com o sistema em funcionamento ("hot-swap"). Se correctamente configurados, estes
discos podem ser removidos sem desligar a unidade. Para além disso, estes discos
suportam SES2 (SAS/SATA).

- Outras caracteristicas
Foram integradas outras caracteristicas para assegurar a integridade do sistema. Estas
incluem 4 ventoinhas de arrefecimento, um pratico interruptor de alimentacao de energia,
botao de reposicao e 5 indicadores LED.

Componentes do chassis

Este capitulo descreve os componentes mais comuns incluidos no chassis. Para mais
informacgodes, consulte as instrucdes de instalacao detalhadas mais a frente neste manual.
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2.2.1 Chassis
O chassis inclui 1 compartimento para CD-ROM Slim e 4 compartimentos para discos rigidos.
O chassis suporta uma placa de insercao 1U, 4 ventoinhas e 2 fontes de alimentagao.

2.2.2 Placa de Insercao
Cada chassis é fornecido com uma placa de insercdo 1U. A placa de insercao suporta discos
rigidos SCSI ou SAS/SATA.
Aviso!
Tenha cuidado quando reparar e trabalhar junto da placa de inser¢cdo. Quando o sistema esta
a funcionar, a placa de insercao tem corrente ou tensao eléctrica que podem ser perigosas.
Nao toque na placa de insercao com qualquer objecto metdlico e certifique-se de que nenhum
cabo de fita toca na placa de insergao.

2.2.3 Ventoinhas
O chassis suporta 4 ventoinhas de sistema que sao alimentadas pela placa principal. Estas
ventoinhas sdo da categoria 1U e sdo alimentadas por conectores de 3 pinos.

2.2.4 Calhas de montagem
A unidade pode ser colocada num bastidor para armazenamento e utilizagdao seguros. Para
configurar o bastidor, siga as instru¢des passo-a-passo incluidas neste manual.

2,25 Fonte de alimentacao
Cada modelo de chassis inclui 2 fontes de alimentacao de elevada eficiéncia (redundante). Na
remota possibilidade de ocorrer uma falha da fonte de alimentacdo, a substituicdo é simples e
pode ser efectuada sem ferramentas.

2.2.6 Caixa de ar
As caixas de ar sdo resguardos, normalmente em plastico, que conduzem o fluxo de ar
directamente para o ponto onde € necessario. Utilize sempre a caixa de ar incluida com o
chassis.

2.3 Interface do sistema

Existem varios LEDs nas partes dianteira e traseira do chassis. Os LEDs mostram o estado
geral do sistema e a actividade e desempenho de componentes especificos.

iaane O
00 )
O00000O00)=0

| ) 1]
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2.3.1

2.3.2

I /'\f N 3
\J\J |\ N/ /) S/ -

Botoes do painel de controlo
O chassis inclui dois ou trés botdes de pressao localizados no painel frontal: um botao de
reposicdo, um botao para ligar/desligar a alimentacao e um botao UID.

7 Reset: 0 botdo de reset é utilizado para reiniciar o sistema.

—~" Power: o interruptor principal é utilizado para fornecer ou interromper a
corrente eléctrica da fonte de alimentagao para o sistema do servidor. Se desligar a
alimentagao do sistema com este botao interrompe a alimentacao principal mas mantém
o fornecimento de corrente de reserva do sistema. Por isso, é necessario desligar o
sistema da tomada antes de realizar intervencées.

LEDs do painel de controlo

O painel de controlo, localizado na parte da frente do chassis, possui até 5 LEDs. Estes LEDs
fornecem informacdes importantes relacionadas com diversas partes do sistema. Esta seccado
explica o que cada LED indica quando se acende, bem como qualquer acgao que seja
necessario tomar.

- U LED de Informacao Universal: o LED de Informacgao Universal é usado para indicar
falhas na ventoinha, falhas de energia, condi¢des de sobreaquecimento ou para
identificar a unidade numa grande instalacao de bastidor. A funcionalidade requer uma
placa principal que suporte o LED de Informacdo Universal.

Estados do LED de Informacao Universal

Vermelho a piscar rapidamente (1 |Falha no ventilador
vez/seg.)

Vermelho constante Sobreaquecimento do processador

Nota: pode ser provocado por cabos que obstruem o
fluxo de ar no sistema ou por uma temperatura
ambiente elevada.

Vermelho a piscar lentamente (1 Corte de energia
vez/4 seg.)

Azul constante Botao UID local premido
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2.3.3

Estados do LED de Informacao Universal

Azul a piscar UID activado por IPMI

Nota:

a desactivagdo do LED UID tem de ser efectuada da mesma forma pela qual o LED foi
activado. Caso o LED UID tenha sido activado via IPMI, s6 o pode desligar via IPMI e nao
através do botao UID.

s

- Sobreaquecimento/Falha da ventoinha: quando o LED esta intermitente indica
uma falha da ventoinha.
Quando aceso continuamente (sem intermiténcia), o LED indica uma condicéo de
sobreaquecimento, que pode ser provocada por cabos que obstruem o fluxo de ar no
sistema ou por uma temperatura ambiente elevada. Verifique o encaminhamento dos
cabos e certifique-se de que todas as ventoinhas estdo presentes e a funcionar
normalmente. Deve igualmente assegurar-se de que as tampas do chassis estao
instaladas. Por fim, verifique se os dissipadores de calor estdo devidamente instalados.
Este LED permanece a piscar ou aceso enquanto existir a condicdo de
sobreaquecimento/falha da ventoinha.

NiC2: quando o LED esta intermitente indica actividade de rede em GLAN2.

. NiC1: quando o LED esta intermitente indica actividade de rede em GLAN1.
- HDD: quando o LED esta intermitente indica actividade no canal IDE nas
unidades SAS/SATA, SCSI e/ou actividade na unidade de DVD-ROM.

\ /
- @ —
- -
- Power: indica que a corrente estd a ser fornecida as fontes de alimentagao do
sistema. Normalmente, este LED devera estar iluminado quando o sistema esta a
funcionar.

LEDs do portador da unidade

O chassis utiliza unidades SAS/SATA.

Unidades SAS/SATA

Cada portador de unidade SAS/SATA possui dois LEDs.

—  Verde: cada portador de unidade Serial ATA possui um LED verde. Quando esta aceso,
este LED verde (na parte da frente do portador da unidade SATA) indica actividade da
unidade. Uma ligagao a placa de inser¢cao SATA permite a intermiténcia deste LED quando
essa unidade especifica esta a ser acedida.

—  Vermelho: o LED vermelho indica uma falha da unidade SAS/SATA. Se uma das unidades
SAS/SATA falhar, sera notificado pelo software de gestdo do sistema.
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2.3.4

2.3.5

LEDs da fonte de alimentacao e indicadores de sobreaquecimento

Este chassis permite varias op¢cdes que podem incluir fontes de alimentagcédo para troca em
funcionamento ("hot-swap"), para troca com o sistema desligado ("cold-swap") e redundantes.
Algumas fontes de alimentacdo incluem um LED na parte de trds com as seguintes definicdes:

Fontes de alimentacdao de 450 W e 650 W

LEDs da fonte de alimentacao de 450 W e 650 W

Verde constante A fonte de alimentacao estd ligada.

Ambar constante A fonte de alimentacao estd ligada a corrente mas
desligada ou o sistema esta desligado mas num
estado anormal.

Ambar a piscar A temperatura da fonte de alimentacao alcancou os
63 °C. O sistema desliga-se automaticamente quando
a temperatura da fonte de alimentacao atinge os

70 °C e reinicia-se quando a temperatura da fonte de
alimentacao é inferior a 60 °C.

Todas as outras fontes de alimentacao

LEDS das outras fontes de alimentacao

Verde constante A fonte de alimentacao estd ligada.

Ambar constante A fonte de alimentacdo estd ligada a corrente mas
desligada ou o sistema esta desligado mas num
estado anormal.

Sobreaquecimento

Esta seccdo lista as acgdes a tomar na remota eventualidade de ocorrer um sobreaquecimento

do servidor.

Definicao da temperatura de sobreaquecimento

Algumas placas de insercdo permitem a definicdo da temperatura de sobreaquecimento a 45,

50 ou 55 alterando uma definicao por jumper.

Se o servidor sobreaquecer, faca o seguinte:

1. Utilize os LEDs para determinar a natureza da condi¢do de sobreaguecimento.

2. Confirme se as tampas do chassis estdo devidamente instaladas.

3. Verifigue o encaminhamento dos cabos e certifique-se de que todas as ventoinhas estao
presentes e a funcionar normalmente.

4. Verifique se os dissipadores de calor estdo devidamente instalados.
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3 Configuracao e manutencao do chassis

Este capitulo cobre os passos necessarios para a instalacao dos componentes e para executar
a manutencao do chassis.

Cuidado!
Reveja os avisos e precauc¢des indicados no manual antes executar a montagem ou a
manutencao neste chassis.

3.1 Remocao da tampa do chassis

Para remover a tampa do chassis:
1. Remova os dois parafusos em cada um dos lados da tampa, que fixam a tampa ao

chassis.

2. Pressione as patilhas de desbloqueio para remover a tampa da posicao de encaixe.
Pressione as duas patilhas em simultaneo.

3.  Quando a tampa superior estiver solta da posicao de encaixe, faca deslizar a tampa na
direccao da parte traseira do chassis.

4. Levante a tampa do chassis.

Nota!

NAO opere o servidor sem a tampa ha respectiva posicdo, excepto por curtos periodos de

tempo. A tampa do chassis tem de estar colocada para permitir um fluxo de ar adequado e

evitar o sobreaquecimento.

3.2 Instalacao dos discos rigidos

Este capitulo descreve a remocao e instalacao de discos rigidos.

3.21 Remocao das bandejas dos discos rigidos
As unidades sdao montadas nos respectivos portadores para simplificar a instalagcdo e remocao
do chassis. Estes portadores também ajudam a promover um fluxo de ar adequado nos
compartimentos das unidades.
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1 Portador da unidade

2 Unidade ficticia

Para remover as bandejas dos discos rigidos do chassis:
1. Prima o botdo de desbloqueio no portador da unidade. Isto estende o puxador do
portador da unidade.

2. Utilize o puxador para retirar o portador da unidade do chassis.

Nota!

Nao opere a unidade com os discos rigidos retirados dos compartimentos, excepto por curtos

md 0

periodos de tempo (troca de discos rigidos).

3.2.2 Instalacao de um disco rigido
As unidades sdao montadas nos respectivos portadores.

Para instalar um disco rigido na unidade
1. Remova os parafusos que fixam a tampa ficticia na unidade
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2. Remova a tampa ficticia da unidade

3. Instale uma nova unidade na gaveta com o lado da placa de circuito impresso para baixo,
para que os orificios de montagem fiquem alinhados com os orificios da unidade

4. Fixe o disco rigido apertando os seis parafusos.

1 Portador da unidade

2 Disco rigido SAS/SATA

5. Volte a colocar o portador da unidade no compartimento do chassis. Certifique-se de que
o puxador do portador da unidade estd completamente fechado.
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Nota!
Recomendamos que utilize as unidades de disco rigido da Bosch correspondentes. Ao

tratarem-se de componentes de importancia critica, as unidades de disco rigido sdo
rigorosamente seleccionadas pela Bosch com base nas taxas de falha disponiveis. Discos

md 0

rigidos nao fornecidos pela Bosch nao sao suportados. Podera encontrar mais informacdes

sobre os discos rigidos suportados na folha de dados no Catdlogo de produtos online da

Bosch.

3.3 Instalacao de uma unidade de DVD-ROM ou de disquetes
Os modelos Bosch sao fornecidos sem DVD-ROM. Gracgas a configuracdo especifica da Bosch,
nao é necessaria uma unidade de DVD-ROM para as operagdes e / ou manutencgao.

Para instalar ou substituir uma unidade de DVD-ROM ou de disquetes:
1. Desligue o sistema e, se necessario, retire a unidade do bastidor e a moldura frontal do

chassis.
2. Remova a tampa do chassis.
3. Desligue os cabos de alimentacado e de dados das unidades da placa principal e/ou da

placa de insercao.

4. Se estiver a adicionar um nova unidade:
retire a mini moldura (grelha) do compartimento da unidade. E possivel remover a
moldura puxando o disco rigido por baixo do compartimento do DVD-ROM ou da unidade
de disquetes para fora e depois puxando a mini moldura para a frente.
Se estiver a substituir uma unidade:
localize a patilha de bloqueio na parte de tras (lado esquerdo quando visto a partir da
frente) da unidade de DVD-ROM ou de disquetes. Empurre a patilha na direccdo da
unidade e empurre a unidade para fora pela parte da frente do chassis.

5. Insira a nova unidade na ranhura até que a patilha encaixe.

6. Volte aligar os cabos de dados e de alimentacao.

7. Volte a colocar a tampa do chassis. Volte a colocar a unidade no bastidor, se necessario,
e, em seguida, ligue o sistema.

34 Substituicao do dispositivo transcodificador interno

O modelo de chassis inclui dispositivo transcodificador USB interno.
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P Nota!
l Para substituir ou instalar o dispositivo transcodificador, basta contactar um dos centros de
atendimento RMA da Bosch.

3.5 Instalacao da placa principal
Os eventuais problemas na placa principal sé podem ser tratados por técnicos de assisténcia
qualificados.

3.6 Instalacao da caixa de ar

As caixas de ar concentram o fluxo de ar para maximizar a eficacia da ventoinha. A caixa de ar
ndo necessita de parafusos para a instalacéo.

Caixa de ar com a aba opcional removida:

Para instalar a caixa de ar:

1. Remova a tampa do chassis.

2. Se asua placa principal utilizar entre 9 e 16 DIMMS, ignore este passo. Se a sua placa
principal utilizar 8 DIMMS, tem de remover a aba opcional. Para o fazer:

— Com o lado da ventoinha virado para si, segure o componente principal da caixa de
ar com a mao esquerda e agarre a aba opcional com a mao direita.

- Rode com cuidado, com a sua mao direita, levantando o lado da ventoinha e
baixando a outra extremidade da aba opcional.
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3.7

3. Coloque a caixa de ar no chassis com o lado da ventoinha em contacto com o limite das
ventoinhas.

4. Volte a colocar a tampa do chassis.

Para verificar o fluxo de ar:

1. Certifique-se de que nado existem objectos a obstruir o fluxo de ar para o interior e para o
exterior do chassis. Além disso, se estiver a usar uma moldura frontal, assegure-se de que
o filtro da moldura é substituido regularmente.

2. Nao opere o sistema sem as unidades ou as bandejas de unidade nos respectivos
compartimentos. Utilize apenas o material recomendado.

3. Certifique-se de que nao existem cabos ou objectos estranhos a obstruir o fluxo de ar
através do chassis. Retire toda a cablagem em excesso do caminho do fluxo de ar ou
utilize cabos mais curtos. Os LEDs do painel de controlo informam-no sobre o estado do
sistema.

Ventoinhas do sistema

As ventoinhas do sistema arrefecem o chassis. Estas ventoinhas fazem circular o ar através do
chassis para reduzir a respectiva temperatura interna.

Aviso!

As ventoinhas podem ainda estar a rodar quando remover o conjunto da ventoinha do
chassis. Mantenha os dedos, chaves de parafusos e outros materiais afastados das aberturas
na caixa dos conjuntos de ventoinhas.

Para adicionar uma ventoinha do sistema:
1. Desligue o sistema e retire o cabo de alimentacdo da tomada.

2. Retire a ventoinha ficticia do respectivo tabuleiro.

3. Coloqgue a nova ventoinha no espaco livre na caixa. Certifique-se de que as setas na parte
superior da ventoinha (que indicam a direc¢do do fluxo de ar) ficam orientadas no mesmo
sentido das setas das restantes ventoinhas.

4. Ligue os condutores da ventoinha aos conectores da ventoinha na placa principal do
servidor.

5. Ligue o sistema e verifique se a ventoinha esta a funcionar correctamente antes de voltar
a colocar a tampa do chassis.

O chassis inclui quatro ventoinhas pré-instaladas. Este possui uma ou duas ranhuras extra

para instalacao de ventoinhas adicionais.
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Para substituir uma ventoinha de sistema:

1. Se necessario, abra o chassis com o sistema em funcionamento para determinar qual a
ventoinha que falhou. Nunca deixe o sistema a funcionar durante longos periodos de
tempo com o chassis aberto.

2. Desligue o sistema e desligue o cabo de alimentacao da tomada.

3. Remova a cablagem da ventoinha avariada da placa principal.

4. Desprenda a ventoinha avariada do chassis e retire-a da placa principal.

5. Cologue a nova ventoinha no espaco livre do compartimento, certificando-se de que as
setas na parte superior da ventoinha (que indicam a direc¢ao do fluxo de ar) ficam
orientadas no mesmo sentido das setas das ventoinhas existentes.

Volte a ligar os condutores da ventoinha nos mesmos conectores da ventoinha anterior.

7. Volte a ligar o cabo de alimentacao, ligue o sistema e certifique-se de que a ventoinha
estd a funcionar correctamente antes de voltar a colocar a tampa do chassis.

3.8 Fonte de alimentacao

O chassis possui duas fontes de alimentagcao redundantes. As fontes de alimentagao tém

capacidade de comutacdo automatica. Isto permite as fontes de alimentacao detectar e

funcionar automaticamente com uma tensao de entrada de 100V a 240 V.

Aviso!

Fontes de alimentacao redundantes

Esta unidade pode ter mais de uma ligagao a fonte de alimentacdo. Remova todas as ligacdes

para desactivar a unidade.

3.8.1 Falha na fonte de alimentacao

Se a fonte de alimentacao falhar, o sistema ndo é desligado, mas serd necessario substituir a
unidade.

A fonte de alimentacado pode ser substituida sem desligar o sistema se estiver disponivel uma
fonte de alimentacdo redundante. Pode encomendar as unidades de substituicao
directamente junto do departamento de RMA da Bosch.
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1 Patilha de desbloqueio

Para substituir a fonte de alimentacao:
1. Desligue a unidade e desligue o cabo de alimentagao. Se o chassis possuir uma fonte de

alimentagao redundante (pelo menos dois modulos de alimentagdo), pode manter a
unidade a funcionar e remover apenas uma fonte de alimentacéao.

Empurre a patilha de desbloqueio na parte de tras da fonte de alimentacao.

Puxe a fonte de alimentacdo para fora utilizando o puxador fornecido.

Substitua o médulo de alimentagado avariado por outro do mesmo modelo.

Empurre o novo modulo de fonte de alimentagao para dentro do compartimento de

o r~wDn

alimentacao até ouvir um clique.
6. Volte a ligar o cabo de alimentacao ao médulo e ligue o servidor.
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4

Instalacao em bastidor

Este capitulo fornece uma lista de verificagcdao de configuragdo rdpida para pér o chassis a
funcionar. Se seguir estes passos pela ordem apresentada, o sistema estara operacional em
pouco tempo.

4.1 Desembalamento do sistema
Deve inspeccionar a caixa de expedicdo do chassis e tomar nota de eventuais danos. Se o
chassis propriamente dito estiver danificado, preencha uma reclamacgao de danos junto do
transportador que fizer a entrega e notifique o departamento de RMA da Bosch
correspondente.
Também sera necessario posiciona-lo junto a, pelo menos, uma tomada de corrente com terra.
Devido ao peso do sistema, quando abrir a parte superior da caixa de expedicao, é
recomendavel que uma pessoa se coloque em cada extremidade e ambas devem levantar o
conjunto de discos em simultaneo.
Leia atentamente as precaugdes de seguranca.
4.2 Preparar para a configuracao
A caixa de expedicdo do sistema inclui um kit de montagem em bastidor de que ird necessitar
para instalar o sistema no bastidor.
Siga as indicagdes de modo a concluir o processo de instalagdo num periodo de tempo
minimo. Leia esta seccdo antes de iniciar o procedimento de instalacdo descrito nas seccoes
seguintes.
4.2.1 Seleccao do local de instalacao
- O sistema devera ser situado numa area limpa, sem po e bem ventilada. Evite areas
quentes ou que gerem ruido eléctrico e campos electromagnéticos. Posicione o sistema
junto a uma tomada de corrente com terra.
—  Deixe uma folga de aproximadamente 64 cm (25 pol.) na parte da frente do bastidor para
permitir a abertura completa da porta frontal.
— Deixe uma folga de aproximadamente 76 cm (30 pol.) na parte de tras do bastidor para
permitir um fluxo de ar suficiente e facilitar a manutencao.
— Instale o sistema apenas num local de acesso restrito (salas de equipamento, quadros de
assisténcia técnica e semelhantes).
Nota!
et Este produto ndo é adequado para utilizagdo com dispositivos com ecra no local de trabalho
l de acordo com a secc¢do 2 do Regulamento alemao relativo ao trabalho com unidades com
ecras.
4.2.2 Precaucoées relativas ao bastidor

Aviso!

Para evitar les6es graves durante a montagem ou a manutencao desta unidade num bastidor,
tome precaucdoes especiais para se certificar de que o sistema permanece estdvel. As
seguintes directrizes sdo fornecidas para garantir a sua seguranca:
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4.2.3

4.2.4

—  Certifique-se de que os pés de nivelamento na parte inferior do bastidor estao totalmente
estendidos até ao chao, com o peso total do bastidor assente sobre estes.

- Em instalagdes de bastidor Unico, é necessario fixar estabilizadores no bastidor.

—  Se o bastidor for fornecido com dispositivos de fixacao, instale os estabilizadores antes
de proceder a montagem ou manutencao da unidade no bastidor.

—  Esta unidade deve ser montada na parte inferior do bastidor se for a Unica unidade no
bastidor.

— Ao montar esta unidade num bastidor parcialmente cheio, carregue o bastidor de baixo
para cima, colocando o componente mais pesado na parte inferior do bastidor.

- Em instalagdes com varios bastidores, una os bastidores.

—  Certifique-se sempre de que o bastidor se encontra estavel antes de estender um
componente a partir do bastidor.

—  Deve estender apenas um componente de cada vez, ja que estender dois ou mais
componentes em simultaneo pode tornar o bastidor instavel.

Precaucoées gerais do sistema

—  Reveja as precaucoes eléctricas e as precaugdes gerais de seguranca fornecidas com os
componentes que esta a adicionar ao chassis.

—  Determine a localizacao de cada componente no bastidor antes de instalar as calhas.

— Instale primeiro os componentes mais pesados na parte inferior do bastidor e prossiga
com a instalagao, de baixo para cima.

- Use uma fonte de alimentacao ininterrupta (UPS) reguladora para proteger o sistema
contra sobrecargas e picos de tensao, caso pretenda manter o seu sistema a funcionar
em caso de corte de energia.

—  Deixe os discos SATA e os médulos de fonte de alimentacdo arrefecerem antes de lhes
tocar.

—  Para assegurar um arrefecimento adequado, mantenha a porta frontal do bastidor, bem
como todos os painéis e componentes do sistema, sempre fechados, excepto se estiver a
efectuar a manutencao.

Aspectos relacionados com a montagem em bastidor

Temperatura ambiente de funcionamento

Caso seja instalado num bastidor fechado ou para varias unidades, a temperatura ambiente de
funcionamento do bastidor pode ser superior a temperatura ambiente da divisdo. Assim
sendo, deve ser considerada a instalagcdo do equipamento num ambiente compativel com a
temperatura ambiente maxima indicada pelo fabricante (Tmra).

Fluxo de ar reduzido

O equipamento deve ser montado num bastidor de modo a que seja garantido o fluxo de ar
necessario para a operacao segura.

Cargas mecanicas

O equipamento deve ser montado num bastidor de modo a evitar uma situacao de perigo
decorrente da sujeicao a cargas mecanicas mal distribuidas.

Sobrecarga do circuito

Deve haver especial atencao na ligacao do equipamento aos circuitos da fonte de alimentacao
e o efeito que a possivel sobrecarga dos circuitos pode ter na proteccdo contra sobrecorrente
e na cablagem da fonte de alimentacao. Devem ser consideradas as classificagcdes indicadas
na placa de caracteristicas do equipamento ao abordar este assunto.
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4.3

Ligacdo eficaz a terra

Tem de ser mantida uma ligacdo eficaz a terra sob qualquer circunstancia. Para que isto seja
assegurado, o préprio bastidor deve estar ligado a terra. Deve dar especial atencdo as ligacdes
da fonte de alimentacdo que nao as ligacées directas ao circuito de um ramal (ou seja, o uso
de blocos de tomadas, etc.).

Instrucées de montagem em bastidor

Esta seccdo fornece-lhe informacdes sobre a instalagcdo do chassis numa unidade de bastidor.
Existe um vasto conjunto de unidades de bastidor no mercado, o que significa que o
procedimento de montagem pode variar ligeiramente. Deve consultar igualmente as instrucdes
de instalacao fornecidas com a unidade de bastidor que esta a utilizar.

Nota!
Esta calha pode ser instalada num bastidor com uma profundidade entre 66 e 85 cm (26 e
33,5 pol.).

4.3.1

4.3.2

Identificacao das seccoes das calhas do bastidor

A embalagem do chassis inclui dois conjuntos de calhas de bastidor no kit de montagem em
bastidor. Cada conjunto é composto por duas secgoes:

- uma calha de chassis interior fixa, presa directamente ao chassis

— uma calha de bastidor exterior fixa, presa directamente ao bastidor.

1 |Extensdo da calha (a calha interior esta pré-instalada no chassis)

2 |Calhas exteriores

Instalacao das calhas interiores

O chassis inclui um conjunto de calhas interiores dispostas em duas secc¢des: calhas interiores
e extensodes das calhas interiores. As calhas interiores estdo pré-instaladas e ndo interferem
com a utilizacao normal do chassis caso nao pretenda utilizar um bastidor de servidor. Instale
a extensdo da calha interior para estabilizar o chassis no interior do bastidor.
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4.3.3

4.3.4

Para instalar as calhas interiores:
1. Coloque as extensoOes das calhas interiores na parte lateral do chassis, alinhando os

ganchos do chassis com os orificios das extensdes das calhas. Certifique-se de que a
extensao fica orientada para fora, tal como a calha interior pré-instalada.
2. Faca deslizar a extensdo na direc¢ao da parte frontal do chassis.

w

Fixe o chassis com 2 parafusos, tal como ilustrado.
4. Repita os passos para a outra extensao da calha interior.

Montagem das calhas exteriores

Para montar as calhas exteriores:

1. Fixe a parte da frente do bastidor.

2. Instale as duas secg¢des da calha exterior em conjunto.
3. Fixe a parte de tras do bastidor.

Instalacao das calhas exteriores no bastidor
As calhas exteriores sao fixadas ao bastidor e mantém o chassis no lugar. As calhas exteriores
estendem-se entre 76 cm (30 pol.) e 84 cm (33 pol.).
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Para instalar as calhas exteriores no bastidor:
1. Fixe a seccdo mais comprida da calha exterior a parte de fora da sec¢do mais curta da

calha exterior. Tem de alinhar os pinos com os cursores. Ambas as extremidades da calha
exterior tém de estar orientadas na mesma direccao, para permitir a fixagdo no bastidor.
2. Ajuste o comprimento de ambas as seccoes da calha exterior para que esta se adapte
convenientemente ao interior do bastidor.
3. Fixe a secgao mais longa da calha exterior a parte da frente do bastidor com dois
parafusos M5 e a seccao mais curta a parte de tras do bastidor com dois parafusos M5.
4. Repita os passos para a outra calha exterior.

Ver também:
Montagem das calhas exteriores, Pagina 25
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4.3.5

Instalacao do chassis no bastidor

1 |[Calhainterior 3 | Calhas exteriores

2 Extensao da calha

Para instalar o chassis num bastidor:
1. Confirme se o chassis inclui as calhas interiores e as extensdes das calhas. Para além

disso, confirme se as calhas exteriores estdo instaladas no bastidor.

2. Alinhe as calhas do chassis com a parte frontal das calhas do bastidor.

3. Faca deslizar as calhas do chassis nas calhas do bastidor, mantendo uma pressao
uniforme em ambos os lados (pode ser necessario premir as patilhas de bloqueio ao
inserir). Quando o sistema estiver completamente encaixado no bastidor ird ouvir um
estalido das patilhas de bloqueio.

4. (Opcional) Insira e aperte os parafusos de orelhas que fixam a parte da frente do sistema
ao bastidor.

Aviso!
Nado pegue na unidade pelas pegas da parte dianteira. As pegas foram concebidas
exclusivamente para retirar o sistema de um bastidor.

Aviso!

Perigo de estabilidade

Antes de retirar a unidade para proceder a sua manutencao, certifique-se de que o
mecanismo de estabilizacao de bastidor esta posicionado correctamente ou que o bastidor
estd aparafusado ao chdo. A ndo estabilizacdo do bastidor pode fazer com que este se vire ao
contrario.

Ver também:
Precaucgdes relativas ao bastidor, Pagina 22
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4.3.6 Instalacao do chassis num bastidor Telco
Para instalar o chassis num bastidor tipo Telco, utilize dois suportes em forma de L em cada
um dos lados do chassis (quatro no total). Primeiro, determine a distancia de extensédo do
chassis relativamente a parte da frente do bastidor. Um chassis maior devera ser posicionado
de forma a equilibrar o peso entre a parte da frente e a parte de tras. Se o chassis possuir
uma moldura, retire-a. Fixe os dois suportes da frente a cada um dos lados do chassis e, em
seguida, os dois suportes de tras, posicionados com espaco suficiente para acomodar a
largura do bastidor Telco. Termine a instalagao fazendo deslizar o chassis no bastidor e
fixando os suportes ao bastidor.

1>

4.4 Ligar o sistema

O ultimo passo é fornecer alimentacdo ao sistema.

Para activar o sistema:

1. Ligue o cabo de alimentacdo da fonte de alimentacdo a uma tomada de elevada qualidade
que tenha protecgao contra ruido eléctrico e picos de tensdao. Recomendamos a utilizagao
de uma fonte de alimentacdo ininterrupta (UPS).

2. Prima o botao de ligar/desligar no painel de controlo para iniciar o sistema.
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5

5.1

5.1.1

Anexo

Este capitulo apresenta informacdes de apoio e resolucao de problemas.

Placa principal

Todas as ilustragcdes apresentadas neste capitulo foram baseadas na revisao mais recente da
PCI disponivel no momento da publicagcdo do manual. A placa principal que possui pode ser
diferente da exibida nas ilustracdes deste capitulo.

Esquema da placa principal
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TR 1177 | B S sl

LLLILETETEIT AT AT ETTL]
FEE
[ ] (BT AR
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[

aml:-ﬂus.\

SLOT2 RO SaHT
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Figura 5.1: Esquema da placa principal

Notas importantes para o utilizador:

Os jumpers nao indicados destinam-se apenas a testes.

Quando o LE2 (Indicador LED de alimentacdo integrada) esta aceso, a alimentacdo do
sistema esta ligada. Desligue o cabo de alimentacao antes de instalar ou remover
quaisquer componentes.

Todos os sistemas possuem uma SATA DOM ligada a portas Serial ATA (I-SATA-5) com um
pequeno conector de alimentagdao (DOM PWR).

SATA-DOM: esta ligada ao conector I-SATA-5 na placa principal.
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5.1.2 Descricao dos componentes da placa principal
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Figura 5.2: Placa principal: descricido dos componentes

Jumpers das X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V

No Jumper Descricao Pré-definicao
38 JPUSB1 Reactivacao BP USBO/1 Pinos 1-2 (Activada)
42 JBT1 Limpar CMOS
40 JPES Funcionalidade de Poupanga |Pinos 2-3 (Desactivada)
de Energia
13,14 JI12C1/J12C2 Ranhuras SMB para PCI
17 JPG1 Activar VGA integrada Pinos 1-2 (Activada)
11,12 JPL1/JPL2 Activar LAN1/LAN2 Pinos 1-2 (Activada)
24 JPT1 Activar TPM Pinos 1-2 (Activado)
10 JPB Jumper BMC Pinos 1-2 (Activado)
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Conectores das X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V

No Conector Descricao

4,16 CcOM1/COM2 Conectores da ligacdo em série COM1/2

33, 32, 27, 23, | Fans 1~5 Conectores das ventoinhas do Sistema/

7 Processador

34 Floppy Conector da unidade de disquetes

5 JAR Reposicao do alarme

30 JD1 Conector do altifalante (Pinos 3/4: interno, 1~4:
externo)

28 JF1 Conector do controlo do painel frontal

41 JL1 Conector de abertura nao autorizada do Chassis

29 JLED Conector do indicador LED de alimentagao

37 JPW1 Conector de alimentagao principal ATX de
24 pinos (necessario)

36 JPW2 Conector de alimentagdo do processador de
8 pinos, +12 V (necessario)

1 KB/Mouse Conectores do teclado/rato

8,9 LAN1~LAN2, Portas (RJ45) Gigabit Ethernet (LAN1/LAN2)

21 I-SATA 0~5 Portas Série ATA (a X8SIL tem 4 portas série ATA)

2 IPMI Porta LAN IPMI (s6 na X8SIL-F)

35 JPI2C Bus de gestao de sistema da fonte de alimentacao
(12C)

31 SPKR1 Altifalante/aviso sonoro interno

25 T-SGPIO-0/1 Conectores E/S para fins genéricos série (para
SATA)

3,20 USBO0O/1 USB 0/1 na placa de insercao

19 usB 4 Conector USB tipo A

18 USB 10/11 Conector USB no painel frontal (s6 na X8SIL-F)

22 DOM PWR Conector de alimentacao do Disk-On-Module
(DOM)

39 JTPM Conector do Trusted Platform Module (TPM)

6 VGA Porta de Video Onboard
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Indicadores LED das X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V

No LED Descricao Cor/Estado Estado
26 LE4 Indicador LED de corrente de Verde: Aceso Alimentacao
reserva incorporado ligada
15 LE7 LED IPMI Heartbeat (s6 na Amarelo: a IPMI: normal
X8SIL-F) piscar

Caracteristicas da placa principal

CPU Processador Intel Xeon Série 3400 numa entrada LGA1156.
Memoria Quatro (4) ranhuras para DIMMs SDRAM DDR3 de 240 pinos,
com suporte para até 16 GB de memaéria UDIMM ou até 32 GB
de memoéria RDIMM (s6 para modulos de meméria ECC/DDR3
de 1333/1066/800 MHz.)
Suporta bus de memoria de canal duplo (dual-channel)
Capacidade dos DIMMs
UDIMM 1GB,2GBe4GB
RDIMM 1GB,2GB,4GBe8GB
Chipset Chipset Intel 3420 (X8SIL-F/X8SIL-V)

Chipset Intel 3400 (X8SIL)

Ranhuras de expansao

Duas (2) ranhuras PCI Express 2.0 (x8)

Uma (1) ranhura PCI Express x4 (x8)

Uma (1) ranhura PCI de 32 bits, 33 MHz

Placa grafica integrada

Matrox G200eW

Ligacoes de rede

Dois controladores Ethernet Intel 82574L Gigabit
(10/100/1000 Mb/s) para as portas LAN 1 e LAN 2.

Dois (2) conectores RJ-45 no painel E/S traseiro com LEDs de
ligacao e actividade

Uma Realtek RTL8201N PHY para suportar IPMI 2.0 (s6 na
X8SIL-F)

Dispositivos E/S

Ligacdes SATA (sé nas X8SIL-F/X8SIL-V)

Portas SATA Seis (6)
RAID (Windows) RAID O, 1, 5, 10
RAID (Linux) RAID 0, 1, 10

Ligacoes SATA (s6 na X8SIL)

Portas SATA Quatro (4)

IPMI 2.0 integrada (s6 na X8SIL-F)

IPMI 2.0 suportada pelo BMC do servidor WPCM450
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Unidade de disquetes

Uma (1) interface de unidade de disquetes (até 1,44 MB)

Dispositivos USB (s6 na X8SIL)

Duas (2) portas USB no painel E/S traseiro

Um (1) conector interno Tipo A

Dispositivos E/S Dispositivos USB (s6 na X8SIL-F/X8SIL-V)
(continuagao)

Duas (2) portas USB no painel E/S traseiro

Quatro (4) conectores USB para acesso frontal

Um (1) conector interno Tipo A

Teclado/Rato

Portas PS/2 para teclado/rato na placa de insercao de E/S

Portas Série (COM)

Duas (2) ligacdes UART 16550 de alta velocidade: uma porta
RS-232 de 9 pinos e um conector

E/S Super

E/S Winbond Super 83627DHG-P

BIOS BIOS 32 Mb Flash SPI AMI BIOS SM

DMI 2.3, PCI 2.3, ACPI 1.0/2.0/3.0, teclado USB e SMBIOS 2.5

Configuracao de Gestao de energia ACPI/ACPM
alimentacao

Mecanismo de sobreposicao do interruptor principal

Reactivacao no teclado a partir de Soft-Off

Toque de modem interno/externo

Modo Ligado para recuperacgao de alimentacao AC

Monitorizagdo do estado | Monitorizagao do processador
do sistema (PC Health)

Monitores de tensao integrados para nucleo do processador,
+3,3V, +5V, +/-12 'V, +3,3 V Stdby, +5 V Stdby, VBAT, HT,
Membéria, Chipset

Regulador de tensdao com selector de 3 fases para o
processador

LED e controlo de sobreaguecimento do processador/sistema

Suporte para o controlo térmico do processador

Suporte para um segundo monitor térmico (TM2)

Controlo da ventoinha

Monitorizagdo do estado da ventoinha com controlo de
velocidade da ventoinha de 4 pinos (modulacdo de duragao de
impulso) por firmware
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Controlo de velocidade da ventoinha para funcao de baixo
ruido

Gestao do sistema

Suporte para PECI (Platform Environment Configuration
Interface) 2.0

Alerta de recursos do sistema via Supero Doctor Il

SuperoDoctor Ill, Watch Dog, NMI

Deteccao e conector de abertura nao autorizada do chassis

Utilitarios de CD

Utilitario de actualizacao flash da BIOS

Utilitarios de controladores e software para o chipset Intel
3400/3420

Outros RUSP 6/6 (conformidade total, isento de chumbo)
Dimensoes Factor de forma Micro ATX, 9,6" x 9,6"
5.14 Diagrama de blocos

A ilustracao que se segue apresenta o diagrama de blocos da placa principal.
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Figura 5.3: Diagrama de

W83627DHG

TERTT LPC I/0
INFO

RTL8201N
PHY

blocos

Nota!

Este é um diagrama de blocos geral e pode nao representar exactamente as caracteristicas da
sua placa principal. Consulte as paginas Caracteristicas da placa principal para obter as
especificacdes de cada placa principal.
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Vista geral do Chipset

A X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V suporta a série de processadores Intel Xeon 3400. Concebida em
funcdo da funcionalidade e da capacidade do chipset Intel 3400 com chip unico, a placa
principal X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V oferece o desempenho e o conjunto de funcionalidades
necessarios para sistemas baseados num unico processador, com op¢des de configuragao
optimizadas para plataformas de servidor do nivel de entrada. A Direct Media Interface (DMI)
de alta velocidade presente no chipset Intel 3400/3420 permite a placa principal X8SIL/X8SIL-
-F/X8SIL-V oferecer uma Direct Media Interface (DMI) de alta velocidade para uma verdadeira
comunicacgao isécrona de chip para chip. Esta funcionalidade permite a X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V
alcancar uma velocidade de transferéncia de dados por software transparente de até 10 Gb/s
em cada sentido, alcancando um melhor desempenho do que os sistemas comparaveis. A
X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V também possui um temporizador TCO (para permitir ao sistema
recuperar de um bloqueio de software/hardware), Relatério de erros ECC, Desactivar funcao e
Deteccdo de intrusao.

Caracteristicas do chipset Intel 3400/3420

—  Direct Media Interface (velocidade de transferéncia até 10 Gb/s, Full duplex)

— Tecnologia de Armazenamento Intel Matrix e Tecnologia de Armazenamento Intel Rapid

- Interface Dual NAND

—  Suporte para virtualizacdo de E/S da Intel (VT-d)

—  Suporte para tecnologia Trusted Execution Intel

— Interface PCl Express 2.0 (até 5,0 GT/s)

—  Controlador SATA (até 3 G/s)

— Advanced Host Controller Interface (AHCI)

Monitorizacao do estado do sistema (PC Health)

Esta seccdo descreve as funcionalidades de monitorizacdo do estado do sistema (PC Health)
da X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V. Estas funcionalidades sdo suportadas por um chip onboard de
monitorizacao do hardware do sistema.

Recuperacao de falhas na alimentacao de corrente AC

A BIOS disponibiliza uma definicao para que possa determinar a resposta do sistema quando
ocorre uma falha temporaria na alimentagao de corrente AC. Pode optar que o sistema
permaneca desligado (sendo necessario premir o botdo de alimentacao para voltar a ligar) ou
que este volte automaticamente a uma condicdo de ligado. A predefinicao é Last State (Ultimo
Estado).

Monitorizacdo de tensao integrada

O monitor de tensao integrado monitoriza continuamente as seguintes tensdes: nucleo do
processador, +3,3V, +5V, +/-12 V, +3,3 V Stdby, +5 V Stdby, VBAT, HT, Memoria, Chipset.
Assim que uma das tensoes fica instavel, o monitor de tensdo emite um aviso sonoro ou
apresenta uma mensagem de erro no ecra. Os utilizadores podem ajustar os limiares da
tensdo para definir a sensibilidade do monitor de tensao, utilizando o SD IlI.

Monitorizacdo do estado da ventoinha via software

A monitorizacdo do estado do sistema (PC Health) pode verificar o estado das r.p.m. das
ventoinhas de arrefecimento via Supero Doctor Ill.

LED e controlo de sobreaquecimento do processador

Esta funcionalidade esta disponivel quando o utilizador activa a funcionalidade de aviso de
sobreaquecimento do processador na BIOS. Isto permite ao utilizador definir uma
temperatura de sobreaguecimento. Quando esta temperatura chega ao limiar de
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5.4

5.5

sobreaquecimento predefinido, a funcionalidade de controlo térmico do processador é
activada, enviando um sinal para o aviso sonoro e, ao mesmo tempo, a velocidade do
processador é reduzida.

Definicoes da configuracao de energia

Esta seccdo descreve as funcionalidades da placa principal relacionadas com a alimentagao e
configuracdes de energia.

LED de intermiténcia lenta para o indicador de estado de suspensao

Quando o processador entra em estado de suspensao, o LED de alimentagao do chassis
comeca a piscar para indicar que o processador se encontra no modo de suspensao. Quando
o utilizador prime uma tecla qualquer, o processador é reactivado e o indicador LED deixa
automaticamente de piscar e permanece aceso.

Suporte da BIOS para teclado USB

Caso o teclado USB seja o Unico teclado presente no sistema, este funcionarda como um
teclado normal durante o arranque do sistema.

Mecanismo de sobreposicao do interruptor principal

Quando ¢é utilizada uma fonte de alimentagao ATX, o botdo de alimentacao pode funcionar
como um botdo de suspensao do sistema. Quando o utilizador prime o botao de alimentacao,
o sistema entra no estado de SoftOff. O monitor entra no modo de suspensao e o disco rigido
desacelera. Basta premir novamente o botdo de alimentacdo para reactivar todo o sistema.
Durante o estado de SoftOff, a fonte de alimentacao ATX fornece alimentacao ao sistema para
manter os circuitos necessarios "activos". Caso o sistema deixe de funcionar correctamente e
pretenda desligar a alimentacdo, basta premir o botdo de alimentagcado durante 4 segundos. A
alimentacao é desligada e o fornecimento de corrente a placa principal é interrompido.

Fonte de alimentacao

E necessaria uma fonte de alimentacgao estavel para um funcionamento adequado e fidvel. Este
aspecto torna-se ainda mais importante para processadores que possuem frequéncias de
relégio elevadas de 1 GHz e superiores.

A X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V suporta fontes de alimentacdo padrdo ATX de 12 V. Embora a maior
parte das fontes de alimentacdo cumpra normalmente as especificacdes requeridas pelo
processador, algumas sao inadequadas. Recomenda-se vivamente uma alimentacao de
corrente de 2 A na linha de standby de 5 V.

Recomendamos vivamente que utilize uma fonte de alimentacao de alta qualidade, que
cumpra as especificacées 1.1 ou superiores para fontes de alimentacdo padrao ATX 12 V. E
igualmente necessario que a ligacao de alimentacao de 8 pinos 12 V (JPW2) seja utilizada para
uma alimentacgao de corrente adequada. Em areas onde exista uma transmissao de corrente
ruidosa, pode optar por instalar um filtro de linha para proteger o computador do ruido.
Recomenda-se igualmente a instalagao de uma proteccgao contra sobretensdes para ajudar a
evitar problemas provocados por sobretensoes.

DIVAR IP 6000 nao possui uma funcao para determinar a pré-falha de uma fonte de
alimentacao. A fonte de alimentagdo possui um LED para indicar se esta "OK" ou "avariada",
exibindo a cor verde ou ambar em fungao do respectivo estado. Quando a fonte de
alimentacao falha, exibe a cor ambar, quando esta a funcionar correctamente, exibe a cor
verde.
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5.8

Super 1/O

As funcoes de adaptador de unidade de disco do chip Super I/O incluem um controlador de
unidade de disquetes, compativel com o padrédo da industria 82077/765, um separador de
dados, circuito de pré-compensacao de escrita, logica de descodificacao, seleccdo da taxa de
dados, um gerador de relogio, logica de controlo da interface da unidade e Iégica DMA. A
vasta gama de func¢des integradas no Super I/O reduz significativamente o nimero de
componentes necessarios para o estabelecimento de interfaces com unidades de disquetes. O
Super I/O suporta duas unidades de disco de 360 K, 720 K, 1,2 M, 1,44 M ou 2,88 M e taxas
de transferéncia de dados de 250 Kb/s, 500 Kb/s ou 1 Mb/s.

Também proporciona duas portas de comunicacgao série de alta velocidade, compativeis com
16550 (UARTs). Cada UART inclui um FIFO de envio/recepcao de 16 bytes, um gerador
programavel da taxa de transmissao, capacidade completa de controlo do modem e um
sistema de interrupcao do processador. Ambas as UARTs proporcionam a velocidade legada
com uma taxa de transmissao de 115,2 Kbps bem como uma velocidade avangada com taxas
de transmissédo de 250 K, 500 K ou 1 Mb/s, que suportam modems com uma velocidade mais
elevada.

O Super I/O proporciona funcdes em conformidade com a ACPI (Advanced Configuration and
Power Interface (interface de alimentacdo e configuracdo avancada)), que inclui suporte para
a gestao de energia existente e ACPI através de um pino de funcdao SMI ou SCI. Também
possui gestdo da funcao ligar/desligar automaticamente para reduzir o consumo de energia.

Suporte iSCSI

A placa principal X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V suporta o protocolo de internet iSCSI. O iSCSI é uma
norma de rede IP usada para ligar e gerir o armazenamento de dados e para transmitir dados
na Internet e em Intranets privadas através de longas distancias. O iSCSI pode ser usado para
transmitir dados em redes locais (LANs), redes de area alargada (WANs) ou na Internet. Pode
permitir o armazenamento e recuperacao de dados independentes da localizagao.

O iSCSI permite aos clientes atribuir comandos SCSI a dispositivos SCSI de armazenamento
remotos e permite aos centros de dados consolidar dispositivos de armazenamento remotos
em conjuntos de armazenamento, dando a ilusao de se tratar de discos ligados localmente a
servidores anfitrides. Ao contrario das redes de fibra éptica que necessitam de cabos
especiais, 0 iISCSI pode funcionar através de longas distancias utilizando as redes existentes.
Na placa principal X8SIL/X8SIL-F/X8SIL-V, o0 iSCSI é suportado na LAN 1. Isto pode ser
activado através da BIOS: Advanced (Avancadas) => PCI/PnP Configuration (Configuracdo PCI/
PnP) => Onboard LAN1 Option ROM Select (Selec. Opcdo ROM p/ LAN1 Onboard).

Vista geral do controlador Nuvoton BMC

O Nuvoton WPCM150 é uma combinacdo de Controlador de Gestao da Placa de Base e de
Nucleo Grafico compativel VGA/2D com interface PCI, Virtual Media e teclado, e um modulo
de Redireccionamento de Teclado/Video/Rato (KVMR).

O WPCM150 estabelece a interface com o sistema anfitrido através de uma interface PCIl para
comunicar com o nucleo Grafico. Suporta USB 2.0 e 1.1 para emulacido remota de teclado/
rato/virtual media. Também proporciona uma interface LPC para controlo das funcdes Super
I/O e estabelece a ligagao a rede através de um modulo externo Ethernet PHY ou de ligagdes
NCSI partilhadas.

O Nuvoton BMC comunica com os componentes onboard através de seis interfaces SMBus, do
controlo da ventoinha, dos buses Platform Environment Control Interface (PECI) (Interface de
Controlo de Ambiente da Plataforma) e das portas E/S para finalidades genéricas (T-SGPIO).
Também inclui as seguintes funcionalidades:
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— Umainterface paralela X-Bus para expansao das ligacées de E/S

—  Trés entradas ADC, saidas de Video Analdgico e Digital

—  Duas portas série para pesquisa de limites e depuragao

Existem duas versoes diferentes do chip Nuvoton BMC que sao utilizadas nesta série do
produto. O Nuvoton WPCM150 (ref.2 do fabricante: WPCM150GAOBX5), que inclui todas as
funcionalidades acima descritas, € o chip instalado na placa principal X8SIL. A outra versao, o
Nuvoton WPCM450 (ref.2 do fabricante: WPCM450RA0BX) também possui todas as
funcionalidades, tal como descrito em cima, e ainda o suporte para IPMI 2.0. Este chip
especifico esta instalado nos modelos X8SIL-F e X8SIL-V. Contudo, a IPMI é suportada apenas
na placa principal X8SIL-F.

Recuperacao de desastres do RAID

Uma falha de varios discos (estado offline) acontece de diversas formas, envolvendo métodos
diversos e, por vezes, pouco usuais para a recuperacao do sistema RAID. Geralmente, a cache
dos discos RAID deve ser definida para "write through", se ndo houver uma UPS activa, e o
controlador colocado na meméria intermédia por uma pilha, quando a cache do controlador
estd definida para "write back". Contudo, ambas as caches tém uma grande influéncia no
desempenho RAID.

13| | 24| 5] 2]

MegaRAID BIOS Configuration Utility Virtual Configuration

MegaRAID BIOS Configuration Utility Virtual Configuration

1] | 24| 5] 2
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sI3): sI3):

LiebBIC

STl

ng_PD Missing from DGO: Slot 4: 1.518 TB

e

GE: Offline

Basicamente, o controlador RAID escreve as informacdes da configuracdo RAID (COD =
configuracdo-no-disco) num Unico campo em cada disco gerido pelo controlador. A area de
dados de um disco nunca é utilizada por este, independentemente do nimero de vezes que
escreve e elimina a configuragao RAID. A configuracdo "New" ou "Clear" elimina a COD, se
disponivel.
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MegaRAlD BIOS Configuration Utility Configuration Wizard

FSI:::

MegaRAID BIOS Configuration Utility Config Wizard — VD Definition

Configuration Wizard guides you through the steps for configuring the MegaRAID
systen easily and efficiently. The steps are as follows:

1. Disk Group definitions Group physical drives into Disk Groups.
Z.Virtual Disk definitions Define virtual disks using those arrays.
3. Configuration Preview Preview configuration before it is saved.
Please choose appropriate configuration type:

¢~ Clear Configuration Allows you toclear existing configuration only.

{f¥ New Configuration Clears the existing configuration. If you have any existing data

in the earlier defined drives, the data will be lost.

¢ Add Configuration Retains the old configuration and then adds nev drives tothe
configuration. This is the safest operation

as it does not result in any data loss.

. Cancel np Hext

Rablevel —[Samo | w
Strip Size | 64 KB ﬂ
fccess Policy | R ﬂ
Read Policy | Hormal j
Urite Policy | UThru ﬂ

¥ MWrthru for BAD BEU
10 Policy | pirect 4] Press Back Button To Add Another UD.
Disk Cache | Hochange j
Disable BGL | Ho j
Select Size | ] | KB j

> Reclaim |

% Cancel

4 Back | wp l\fax:

"Save Configuration" guarda a nova COD. "Initialize" elimina os Dados do Disco (SO).

MegaRAlD BIOS Configuration Utility Confirn Page

MegaRAID BIDS Configuration Utility Confirm Page

A,
sz

Save this Configur:

All data on the new Virtual Disks will be lost. Want to Initialize?

A area de dados so6 pode ser eliminada através de uma inicializagao "fast" ou "full"; desde que
uma inicializagao seja omitida, o sistema de ficheiros do SO continua presente. Mas o SO so6
reinicia caso a configuracdo RAID original seja restaurada (se nao existirem multiplos danos no

hardware).

Se, por exemplo, o RAID for eliminado acidentalmente (p. ex., com "Clear" ou "New
configuration" em vez de adicionar), e a configuracao for definida exactamente (na ordem de
discos e tamanho de faixa) da mesma forma que anteriormente, a area de dados no sistema
operativo restante reinicia novamente sem qualquer problema. Isto é util quando o RAID

(COD) foi perdido por algum motivo, mas os discos estao OK.

5.9.1

Falha de varios discos - teoria

Se ocorreu uma falha de varios discos (por corte de energia, erro da placa de insercao, etc.), é
importante saber a ordem, que falha de disco degradou o RAID (primeira falha) e que ID de
disco impediu acessos adicionais ao RAID (segunda falha).

Por exemplo:

O RAID 5 (4 discos) passou de rebuild para offline, nenhuma Unidade de Substituicao

- 2 discos online
- 2 discos em falta

- 2 discos "foreign configuration" ou "unconfigured good"
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LiebBI0S

Comtroll o Lggvictual Drives
Virtual Dirive: 0, 85.989 GE, Offline
Virtual Ditive: 1; 5.858 TB , Offline

Controller Properties

Ly Drives
H PD Miszing: BackPlane 252: Slot 4
s Backplane: (252), Slot:5; SATA, HDD, 1.818 TE, Otiline
ackplane: (252), Slotid, SATA, HDD, 1.818 TE; Online
’. PD Miszing: BackPlane 252: Sloc 7

A reconstrucado s6 pode ser iniciada caso os trés discos restantes tenham estado
anteriormente em online: o disco de rebuild é "first fail", o RAID "degraded" estava a
reconstruir. O disco "Foreign" é o "second fail", um dos discos, do qual os dados de paridade
foram copiados para o disco em reconstrucdo antes da falha.

Se estiver no modo "degraded", os discos sobreviventes sdo ainda usados, ocorre uma
"inconsisténcia de paridade" entre o primeiro disco em falha (first fail) e o segundo disco em
falha. Mas nao é possivel utilizar um RAID 5 quando um segundo disco falha, assim, ndo é
possivel existir uma inconsisténcia.

Se tentar restaurar o RAID, o disco "first fail" pode ser usado mais tarde para a reconstrucado
(ou um novo disco). Mas o disco "second failed" tem de ser usado para tentar colocar o RAID
offline novamente em "degraded".

Existem duas ferramentas Uteis para analisar o que aconteceu:

- o Event Viewer no Utilitario da Bios de Controlo

- 0 MegaCLI, um Utilitario da Linha de Comandos

Como utilizar o Event Viewer no Utilitario da Bios de Controlo

Cligue sobre um evento no ecra principal; escolha "physical" ou "virtual drive" e uma classe de
evento (informativa, aviso, critica ou fatal); comece num nimero de sequéncia adequado
(menos algumas centenas), escolha o nimero de eventos.
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MegaRAID BIDS

rtual Conf

uehﬂ"}s Logical Uiew

e 5 Ly Virtual Drives
Wirtual Drive: 0, 99.999 GB, Degraded
tz ¥irtual Drive:1, 5358 TE, Degraded
Legmg Drives
H. Backplane: (252), Slot:4, SATL, HDD, 1.818 TB, Rebuild
(i Backplane: (252), Sloti5, SATA, HDD, 1.616 TE, Online
‘?Eackplane: (252), $lot:6, SATA, HDD, 1.818 TE, Online
Lff; Backplane: (252), Slot:T, 34T4, HOD, 1515 TE, Online

HegaRAID BIOS Config Utility Event Informa |.5|

b A | A

First Sequencest 1
Last Sequence # 5412

Event Locale Virtual Drive

Event Class

Start Sequenceft -

# of Events 612

§ 6o |

| 3 Howe | PD Progress Info

Save the Changes

Neste exemplo, escolhemos uma sequéncia inicial de 5800 (de 6412) e todos os 612 eventos
restantes. Encontramos uma marca de hora, que indica que a UF (Unidade Fisica) 6 foi
removida. A UF 4 para a reconstrucao.

MexgjaRAID B mfig Utility Event Informat: |.5|

3]s Bl ] 2]

First Sequencest 1
Last Sequence #

Event Locale Virtual Drive

Enclosure

EEU
a8

Event Class Uarning _V_!

Start Sequencelt
# of Events

4 Prev | § Hew | ‘

I 18 Howe | PP Pragress Info

MegaRAID BID! nfig U ent Informa |.5|
po R
First Sequence # 1
Last Sequence #

Event Locale

Fhysical Device
Enclosurs

Event Class

Start Sequencel _
#t of Events _

5o | 4 Prev |% ‘

I |

| 18 Howe | PpProgressinto

MegaRAID onfig Utility Event Inforna |.5|

] e B 2

First Sequence # 1
Last Sequence #
Event Locale

Physical Device
Enclosure

EEU

sS85

Event Class

Start Sequencel _
# of Events _

MegaRAID BIOS Config Utility Event Informat le"n‘
b R A

First Sequence#t 1
Last Sequence &
Event Locale

Fhysical Device
Enclosure

13

Event Class

Start Sequencett .“
#of Events “

& frev | F texe | ‘

| 1 Howme | PD Progress Info

Save the Changes

O evento VD reporta primeiro um estado "degraded", e depois um estado "offline". O disco
"first failed" era a UF 4 em reconstrucao. Quando a UF 6 falhou, a reconstrucdo parou, quando

a PD 4 foi removida, o RAID ficou offline.
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1 il 2]

MegaRAID BIDS Config Utility Event Information I.5I MegaRATD BIOS Config Utility Virtual Configuration I.SI

prif |2 e

Last Sequence #

Event Locale

Event Class

First Sequence § 1

FFirtual Drive 3 ECe e
Controller n
Physical Device rt i @ Controlle

) 16, SETA, HDD, 15 s omline
Infortational GRAD o O ME(D] irtual Driv i = TG, SATA, HPD, 1.818 TE; Online

Start Sequencelt ._
# of Events m

LiebBIOS

Virtual Dirive: 0, GB, Offline
Virtual Diive: 1, 5.358 TB, Offline

3 PD Miszing: BackPlans ot 4
HDD, 1.818 TE, Online

BackPlane & ot ?

I 13 Howe | PD Progress Info

Como utilizar o Utilitario da Linha de Comandos do MegaCLlI

Utilize um dispositivo de memodria USB de arranque em ambiente DOS, com o gestor de
memoria XMS "himem.sys" e execute o MegaCLl.exe. Consulte a referéncia de comandos em
Utilitario da Linha de Comandos MegaCLI, Pagina 49.

A totalidade dos eventos de registo pode ser visualizada com MegaCL| —AdpAliLog —aAll >

evt.txt; mas sdo necessarios alguns minutos até que o ficheiro grande seja escrito pois é
demasiada informacao.

ATA ro Id: Wwpe Wi
ATH ro L Id: WpC wp2

@pe1 Uendo 3 WI-WHMALROO

Por exemplo, é muito melhor utilizar os seguintes comandos
(com "-f ...txt" crie um ficheiro para analise)

MegaCli -AdpEventLog -GetEvents -warning -f warning.txt -aALL

Adaptador: O - Numero de Eventos: 288

segNum: 0x00001875
Hora: Seg Jul 19 13:37:28 2010

Cddigo: 0x00000124
Classe: 1
Local: 0x20

Descricao do Evento: Nao é possivel iniciar Patrol Read, porque as UF nao estdao ONLINE ou
estdo num VD com um processo activo ou estdo num VD excluido
Dados do Evento:

Nenhum
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seqNum: 0x0000188b
Hora: Seg Jul 19 13:52:41 2010

Codigo: 0x00000070

Classe: 1

Local: Ox02

Descricao do Evento: Removida: UF 06(e0xfc/s6)
Dados do Evento:

ID do Dispositivo: 6
indice de Inclusdo: 252
Numero da Ranhura: 6

MegaCli -AdpEventLog -GetEvents -critical -f critical.txt -aALL

Adaptador: O - Nimero de Eventos: 288

segNum: 0x00001893
Hora: Seg Jul 19 13:52:41 2010

Cdédigo: 0x00000065
Classe: 2
Local: 0x02

Descricao do Evento: Falhou a reconstrucao na UF 04(eOxfc/s4) devido a erro na unidade de

origem
Dados do Evento:

ID do Dispositivo: 4
indice de Inclusao: 252
Numero da Ranhura: 4

segNum: 0x000018ba
Hora: Seg Jul 19 14:12:25 2010

Codigo: 0x000000fb

Classe: 2

Local: Ox01

Descri¢ao do Evento: VD 00/0 esta agora DEGRADED
Dados do Evento:

Id de alvo: O

segNum: 0x000018bc
Hora: Seg Jul 19 14:12:25 2010

Codigo: 0x000000fb

Classe: 2

Local: Ox01

Descricao do Evento: VD 01/1 esta agora DEGRADED
Dados do Evento:
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Id de alvo: 1

Comandos uteis:

MegaCli -AdpEventLog -GetEvents -info -f info.txt -aALL
(mas um grande ficheiro de texto)

MegaCli -AdpEventLog -GetEvents -fatal -f fatal.txt -aALL

Adaptador: O - Numero de Eventos: 288 Adaptador: O - Numero de Eventos: 288

segqNum: 0x0000188f segNum: 0x00001891

Hora: Seg Jul 19 13:52:41 2010 Hora: Seg Jul 19 13:52:41 2010

Cdédigo: 0x000000fc Cdédigo: 0x000000fc

Classe: 3 Classe: 3

Local: 0x01 Local: 0x01

Descricao do Evento: VD 00/0 estd agora OFFLINE | Descricdo do Evento: VD 01/1 estd agora OFFLINE
Dados do Evento: Dados do Evento:

Id de alvo: O Id de alvo: 1
5.9.2 Falha de varios discos - pratica

Prima "C" para aceder a Utilitario. Clique em "start" e "scan disks".

Adapter Selection | )
i 15152
|

| Firmware Version

Chega ao ecra "foreign configuration import".
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Hegaﬂﬁ]]) BIDS Conf'is ity Virtual Configuration i-s"-, MegaRAID BIDS Config Utility Foreign Configuration lspu,
- P#e
[ £

Select Configuration " AllConfigurations )|

t; Wirtusl Drive: 1, 535678, OXfline

Ly Drives Previey | Clesir Cangel

i FD Missine: Back

oy
L Uneonfigursd Drives
LiiF ORELGH Eackplane: (252), Slot:4, SLTA, HDD, 1818 TB, Tnco
L T ORETGH | Backplanet (252), S1ot:7, SATA, HID, 1.818 TH, Unes

Sear For ey Drives |

MegaRAID BIOS Config Utility Foreign Configuration Previeuw i.‘.'vl""‘

MegaRAlID BIOS Config Utility Foreign Configuration i.SI“"
Lalss

2z Foreign Config(s) Found. Bant toInport 7 Onie or nore virtual drives and<or drives canmot be imported. View the user manual for

Select Configuration k11 Conf:
j i conciguracions. i Fareign Cantiguration Previel s Inported, Click INPORT to Inport and Mevge this

configuration.

troubleshooting suggestions.

e ETsy

Virtual Drives I

Configuration

WArGial Deivel: BATD
Firtual brivel: RATLS: 5358 TB:

K

Tuporc | Cancel

Todos os discos sao apresentados, mas a configuracao estda marcada como nao importavel;
clique em Cancel (Cancelar) e veja Configuration 2. E o mesmo; isto significa que, uma
situacdo complexa requer interacgao manual.

MegaRAID BIDS Config Utility Foreign Configuration l iy
513

_hegaﬁﬂ[ﬂ BIOS Config IJtiiitg Foreign Configuration Preview i.SI"’
Sy

One or more virtual drives and/or drives camiot be imported. View the user nanual for Foreign Config(s) Found. Want to Inport 7

troubleshooting suggestions. I — -
— - _ - . — — — — Select Canfiguration " Configuration 2 ¥

Foreign Configuration Preview fis Inported. Click INPORT to Inport and Herge this

Uirtual Drives |

Previey | Clese Candel
e

Virtual Driv 10
Virtual Drivel: PATHS

B

T4, HDD, L5128 TE, Cmline
+ SATA, HOD, 1 815 TE, "inLlnF

Tmpart Cangel

Cligue para limpar todas as configuracdes, ignore o aviso.
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MegaRAID BIOS Config Utility Foreign Configuration i.SI"‘" MegaRAID BIDS Confiyg Utility Confirm Page i.SI*"

0

Z Fnreign Cnni‘ig(s) Found. Want to Inpnr‘t T

Select Configuration “ All Configurations ‘-_|

Previen | Clese | _Cahjgfl_l

Previous foreign configuration will be lost. Do you want to proceed?

[ [ = |
)

Antes de limpar a configuracao externa, 2 discos estavam em falta, dois eram externos. Depois
de limpar, os discos externos sao exibidos como néo configurados.

T — . ——
e
TR Qe .

Logical View

LiehBIOS

LiebBIDS

L Virtual Drives
Wirtual Drive: 99 GE , OTTline
Virtual Drive: TB, Offline

Slot 4
HDP, 1.618 T, Online
HDD, 1.818 TE, Online
ot 7

L9 Unconfigured Drives
L TORETGH Backplanet (252), Slot:4, SLTA, HDD, 1.518 TB, Unco
Uil ORETGH Eackplal

: (252), Slot:d, SATA, HDD, 1818 TE, Uneo

|

Ly victual Drives

t: Virtual biri
Virtual Prive:

L Drives

LemUineonfigurad Drives
; Bacicplane: (252), Slot:4, SATA, HDD, 1.818 TB, Tnconfiqured

| L]

&

Backplane: (252),

ot7, SATA, HDD, 1516 TE, Unconfigured

hal

Srean For Ney Drives | Left Click on Mouse toVien Properties

Utilize o Event Viewer ou MegaCLI para identificar o disco "first failed".

First Sequence § 1
Last Sequence #
Event Locale

Event Class

e re
EEU
SAS

Informational

Start Sequencet
#of Events W

T —
et

Neste exemplo, o disco na ranhura 4 foi o "first fail", e o da ranhura 7 foi o "second fail".
Clique na UF7 "second fail" na Vista Ldgica e acede ao menu Unidade fisica. Escolha "replace
missing PD" e a linha correcta da unidade da Ranhura 7 e clique em "go". Ignore o aviso.
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MeyaRAID BIOS Config Utility Virtual Configuration

B+ {e1/a 2|

:
L

LgmVirtual Drives
Virtual Drive: 0, $5.899 GB, Offline
Virtual Drive: 1, 5358 TB, Offline

|, S1ct:S, SATA, HDD, 1818 TE, Online
{252}, S1ot:6, SLTA, HDD, 1516 TH; Online
1ot 7

L9 Uncontigured Doives
U Backplane: (252, Slotsd, SKTA, HDD, 1516 TB, Unconfiqured
Ui Backplane: (252), Sjoes, SATA, HDD, 1518 15, Unconfigured

7
5130

" Array D, Row3

Array D, Row 0

]
R

=]

Agora, na Vista Légica, vemos este disco marcado como offline; faca cliqgue no disco para
aceder ao menu da UF. Clique em "Make online" e em "go".

L]
L5130

Virtual brive: o,
Virtual Drive:1, 5

8639 GB , Offline
58 TB, Offline

;i FD Missine: BackPlans 255 Slot 4
i =t (252), S10t:5, SATA, HDD, 1618 TB, Oniline
=1 (252), 310t:6, SATL, HDD, 1.818 TE; Online

4, HDD, 1818 TB, Offline

MegaRAID BIDS

1] & Bl il B

Agora, na vista légica, vemos este disco online e um RAID "degraded". Clique no disco 4 para
aceder ao menu da UF. Faca clique na linha correcta, em "Global" ou "dedicated Hot Spare" e

em llgoll

| MegaRATD BIDS Figg Uti.liy Uir'tuﬂ Configuration

o el 2

7
51312

Logical View

rtual Drives

Virtusl Drive: 0, 99.998 GB, Degraded
irtusl Drive:l, 5.358 TB, Degraded

L& Drives

i PD Missing: BackPlane 252: Slot 4

Backplane: (252), S1ov:S, SLTA, HDD, 1618 TE; Oxline

i Backplane: (252), S1ot:6, SATA, HDD, 1.818'TE; Online

' Backplane: (253), Slots7, SATA, HDD, LB18 TB, Ovlins

L nermfigurad Drives

| Ui Backplene: (252), Slotd, SATE, HDD, 1618 TH, Uncanfigured

&

Clique em "Home"; na Vista Ldgica, a reconstrucao inicia.

Bosch Sicherheitssysteme GmbH Manual de instalagao

2014.01|Vv2 | DOC



48 pt | Anexo

DIVAR IP 6000 1U

;
FEI:,:

Enclosure [D
Revision
Slot Nunber
Device Type

Conmected Port

Hedia Errors
Pred Fail Count

SAS Address

® %

=

§ B

Lagical View

n
513}

g Virtusl Ditves

Virtusl Drive:0, 99.953GB,

WVirtusl Drive:1, 5058 TB, Degraded.

Lgmorives

eplane:

A T4, BDD, 1818 TB, Rebutld

E

keplane: (252), Slot:

. 54T, HDD, 1:818 TE, Online

i Backplans: (252), Slot:s; SATA, HDD, 1.818 TE, Online

¢ Backplans: (352), Slot:7, S4Th, HDD, 1818 TE, Online

b

5.9.3

O disco "Foreign configuration" surge na GUIl do Windows apés o arranque
O RAID esta "degraded". E apresentado um erro de topologia. Clique com o botéo direito no
Controlador Megaraid na GUI do MSM. Clique em "scan foreign configuration". Na janela
seguinte, clique em "clear foreign configuration".

Mensge GoTo Lsg Tods

~ Server summary.
& Computer Information
Foll ComputerName:
Workgrou:

LocalAvea Commection 4
Remote Deskiap:
Proguct D

™ Do ot show me tis.

Loca Aves Comecion s TR

H sesver surmary o

% Change System Properties
5 View Network Connectons
& Configure Remote Desktop:

WIS SISET

WORKGROUP.

Contrller ID: 0 SAS topology ervor:Device ot acdressable

o

~ Seciity Toriation’

 Roles Summary
& Roles: 1f 17mstaed

€ Fie services

 Features Summary.

8P Go o Windons Frevall

A Rols Summnary Hep

Fs

GotoRoks

T addRoles

35 Remove Roles

[l Festres surmary Heip

Physcal | ogeal|

e e Storeas amner sman
Help

LSIZ

[@ oo sssr

1 Boclene (252)

Propertes |
Generat: Fimware Version Lo
it e 1100 | e s
ol (Eetem s e
s i oo
,o 1 Forelgn drives vere detected. You mist mport o dear these:
| Wt b ey itz o0
. S oo
" ol
” oz
ittt oz
M e st ot
et i oz
— I .
.
; .
4 il )

v 0400 Gx4d 500 0300 0400 000 0300 0320 0.
= 5506

fent Tme: 201007

 Features: 5of 33instoled & AddFeatures |
a | 81| 3 Lotrefesh: 71612010 0:55:23 A contire e
T
RN [ server Hanager | &y wssan

Coriretec: 0o errive:

3 HeganAID Storage 11

=l
[ wmomn

E apresentada uma unidade "unconfigured good". Clique com o botdo direito nesta unidade e
escolha um tipo de unidade de substituicao.

-5aRAID Storage Manager - 671.0100
GoTo tog Toos Heb

=lalx|
Monge GoTo Log Tools

5 MegaRAID Storage Hanager - 671.0100
e

LSIR

I (010-07-16, 10:58:31 (Controller I: 0

i (Contrller I0: 0 Foreign Configuration Cleared
1004 [(formeton... 0100716, 1500:01 __[Contoler ID: 0_Foregn Confiuraton Detected

(Convoler : 0 Tme

establshed snce pover on

D1007-16,110059 547

Physeal | Logeal|
(Frapertes 0] oot
=l | 1= 300

Generat: Femre Verson 101 I sedoloe @52 ||[ enerat: Pover Stous on

5 Sot: 4, SATA, 18195, Unconfured Good .

© Sot: 5 SATA, 131975, Onine Preductrame HegaRAID SASPCT Exoress M) ROME | Fimwre uld Tme varss <! 18978 Revisontevel ot

St 6, SATA, 191978, i ~ Onin

> Sot: 7, SATA, 181975, Ondne selte Bk SAS Addesz 0 no > Sot: 7, SATA, 18195, Ok St ogatingBrve 18197 MedaEror Caunt o
Vot oxiom Sacker 545 Addess | o0 Predal ount o
Subvender D aisds Sk S5 Addess 2 o0 — A Enclosure Properties
Oevice > o Backerd SAS Addess 3 v0 e 4 endoare =
Device ort Count L Backend Sa5 Address 4 pazi status Uncanfigured Goad. Endosure ode! Eadkplane.
HostIntace P ckend saS address s oz DrveSpeed 3068 Endosre Locston el
HostPortCount o Sackend SAS Addess 6 oz Negotated Lk Speed 0as Sottumber .
mu Bk SAS Addess 7 o ScstoevesType ok Drive Sccurty Properties:
A resent v Correctaie rorCaunt o s ddresz0 Oxi221000004000000 Favs B e 1o
ot Ensied o Memry incaécabe caunt

4l |
= =
(oot 10 0 Tave siablehed snce power o Tine. B0 (Comboter 07 0 nexpecied senser 0 vl 1 CDB, COE = DA 0300 G 500 G300 000 000 500 02 0.

Seconce

=}

Gonteier I 0 Foreion Confuraten Gared

[Controler D: 0 Lnexpected sence: 70 =
Successfllog on to e server User: Admirsi
Comtrlier 0 0 Tme estabished snce power on:

Time 201 107 Seconds.

¢ 0400 Gxd 0x00 0300 0D 0300 0x00 020 .
. Clent Tre: 2010-07-16, 10:55:06

3 ¥4 0500 53 0100 000 040D G300 0300 020 0.
 127.0.0.1,_Accass Mode: Ful, GlentTme: 201007-16,0:55:06
ocoesie

ol e
T e = Lo o oo 05 e e L R
Dt o e
S [ riesenam storage 1. o o | (2| 5 e

Controler o: 0 Terw patabiched

| B Servermer 3 egaRAID Storage 1.

o]
[ oy rzo2mn

Vé a reconstrucdo a iniciar de imediato.
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£ 11egaRAID Storage Manager - 6.71.0100 =lBix
Msnage GoTo Log Tools Heb

o
3%
LSl
FhyeEa] wogel |
[@ Wnoowssommr ( Propertes |
= [I) Backplane (252) Generak: Power Status. on
P
S Slot: 5, SATA, 1,819 T8, Online Usable Capaaty. 181978 Revision Level 0001
‘S Slot: 7, SATA, 1.819 T8, Online Raw Capacity. 181978 Media Error Count. o
Product 1D WOCWD2003FYYSO Pred Fai Count o
i = ey
Device ID. 4 Enclosure 1D 252
Status. Rebuid ‘Enclosure Model ‘Badkplane
Drive Speed 3,0 Ghps Enclosure Location TInternal
e o gty .
SCSI Device Type Disk Drive Security Properties:
SAS Address 0 0x1221000004000000 ‘Full Disk Encryption capable No.
Date  Time. Descripbon
[2010-07-16, 11:03:27 [Controller ID: 0 Unexpected sense: PD. fieldinCDB, CDE = 0Ox4d 0x0D Ox3d 0x0D 0xD0 0x0D 0xD0 0x00 0x20 0... [—
D10:07-16, 11:03:2% (Controller I0: 0_State change: PD. = Unconfigured Good_Current = Hot Spere
(Controlir T2 0 Pedicated vt Shave rrantect: P —:d =l
| s Serves Manager = B e
ilitario da Linha d d
5.94 Utilitario da Linha de Comandos MegaCLlI

[-Silent] [-AppLogFile filename] [-NoLog] [-page [N]]
[-]1 é opcional.
N - Numero de linhas por pagina.

MegaCli -v

MegaCli -help]|-h|?

MegaCli -adpCount

MegaCli -AdpSetProp {CacheFlushinterval -val} | { RebuildRate -val}

| {PatrolReadRate -val} | {BgiRate -val} | {CCRate -val}

| {ReconRate -val} | {SpinupDriveCount -val} | {SpinupDelay -val}

| {CoercionMode -val} | {ClusterEnable -val} | {PredFailPollinterval -val}
| {BatWarnDsbl -val} | {EccBucketSize -val} | {EccBucketLeakRate -val}
| {AbortCCOnNError -val} | AlarmEnbl | AlarmDsbl | AlarmSilence

| {SMARTCpyBKENnbI -val} | {SSDSMARTCpyBkEnbl -val} | NCQEnbl | NCQDsbl
| {MaintainPdFailHistoryEnbl -val} | {RstrHotSpareOninsert -val}

| {EnblSpinDownUnConfigDrvs -val} | {EnblSSDPatrolRead -val}

| {DisableOCR -val} | {BootWithPinnedCache -val}

| AutoEnhancedimportEnbl | AutoEnhancedIimportDsbl -aN|-a0,1,2|-aALL
| {ExposeEnclDevicesEnbl -val} -aN|-a0,1,2|-aALL

| {DsblSpinDownHsp -val} -aN|-a0,1,2|-aALL

| {SpinDownTime -val} -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -AdpSetProp -AutoDetectBackPlaneDsbl -val -aN|-a0,1,2|-aALL
val - O=Activar Deteccao Automatica de SGPIO e i2c SEP.
1=Desactivar Deteccdo Automatica de SGPIO.

2=Desactivar Deteccao Automatica de i2c SEP.

3=Desactivar Detecgao Automatica de SGPIO e i2c SEP.

MegaCli -AdpSetProp -CopyBackDsbl -val -aN|-a0,1,2|-aALL

val - O=Activar Copyback.

1=Desactivar Copyback.

MegaCli -AdpSetProp -Activar JBOD -val -aN|-a0,1,2|-aALL

val - 0=Desactivar modo JBOD.

1=Activar modo JBOD.

MegaCli -AdpSetProp -DsblCacheBypass -val -aN|-a0,1,2|-aALL

val - O=Activar Cache Bypass.
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1=Desactivar Cache Bypass.

MegaCli -AdpSetProp -LoadBalanceMode -val -aN|-a0,1,2|-aALL

val - 0=Modo de balanceamento de carga automatico.

1=Desactivar modo de balanceamento de carga.

MegaCli -AdpSetProp -UseFDEOnIyEncrypt -val -aN|-a0,1,2|-aALL

val - 0=E permitida a encriptacdo FDE e do controlador (se suportado pelo HW).
1=Suporta apenas encriptacdao FDE, ndo permite encriptacao do controlador.
MegaCli -AdpSetProp -PrCorrectUncfgdAreas -val -aN|-a0,1,2|-aALL

val - 0= erro Ligar Suporte durante PR desactivado.

1=erro Ligar Suporte durante PR permitido.

MegaCli -AdpSetProp -DsblSpinDownHSP -val -aN|-a0,1,2|-aALL

val - 0= Reducdo da rotacdo da Unidade de Substituicdo activada.

1=Reducao da rotacao da Unidade de Substituicao desactivada.

MegaCli -AdpGetProp CacheFlushinterval | RebuildRate | PatrolReadRate

| BgiRate | CCRate | ReconRate | SpinupDriveCount | SpinupDelay

| CoercionMode | ClusterEnable | PredFailPollinterval | BatWarnDsbl

| EccBucketSize | EccBucketLeakRate | EccBucketCount | AbortCCOnError

| AlarmDsply | SMARTCpyBKkEnbl | SSDSMARTCpyBkEnbl | NCQDsply

| MaintainPdFailHistoryEnbl | RstrHotSpareOnlInsert

| EnblSpinDownUnConfigDrvs | EnblSSDPatrolRead | DisableOCR

| BootWithPinnedCache | AutoEnhancedImportDsply | AutoDetectBackPlaneDsbl
| CopyBackDsbl | LoadBalanceMode | UseFDEOnNlyEncrypt | WBSupport | EnableJBOD
| DsbiCacheBypass | ExposeEnclDevicesEnbl | DsbISpinDownHsp | SpinDownTime
| PrCorrectUncfgdAreas -aN|-a0,1,2|-aALL

| DsbISpinDownHSP -aN|-a0,1,2[-aALL

MegaCli -AdpAllinfo -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -AdpGetTime -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -AdpSetTime yyyymmdd hh:mm:ss -aN

MegaCli -AdpSetVerify -f fileName -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -AdpBIOS -Enbl |-Dsbl | -SOE | -BE | -Dsply -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -AdpBootDrive {-Set {-Lx | -physdrv[E0:S0]}}|-Get -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -AdpAutoRbld -Enbl|-Dsbl|-Dsply -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -AdpCacheFlush -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -AdpPR -Dsbl|EnblAuto|EnblMan|Start|Stop|info| SSDPatrolReadEnbl |
SSDPatrolReadDsbl

[{SetDelay Val}|{-SetStartTime yyyymmdd hh}|{maxConcurrentPD Val} -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -AdpCcSched -Dsbl|-Info|{-ModeConc | -ModeSeq [-ExcludelLD -LN|-L0,1,2]
[-SetStartTime yyyymmdd hh ] [-SetDelay val ] } -aN|-a0,1,2]-aALL

MegaCli -AdpCcSched -SetStartTime yyyymmdd hh -aN|-a0,1,2]-aALL

MegaCli -AdpCcSched -SetDelay val -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -FwTermlLog -BBUoff|BBUoffTemp|BBUon|Dsply|Clear -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -AdpAllLog -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -AdpDiag [val] -aN|-a0,1,2[-aALL

val - Tempo em segundos.

MegaCli -AdpBatTest -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PDList -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PDGetNum -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -pdinfo -PhysDrv[E0:S0,E1:51,...] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PDOnline -PhysDrv[E0:S0,E1:S1,...] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PDOffline -PhysDrv[E0:S0,E1:S1,...] -aN|-a0,1,2|-aALL
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MegaCli -PDMakeGood -PhysDrv[E0:S0,E1:S1,...] | [-Force] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PDMakeJBOD -PhysDrv[E0:S0,E1:S1,...] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PDHSP {-Set [-Dedicated [-ArrayN|-Array0,1,2...]1] [-EnclAffinity] [-nonRevertible]}
|-Rmv -PhysDrv[E0:S0,E1:S1,...] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PDRbld -Start|-Stop|-ShowProg |-ProgDsply

-PhysDrv [E0:S0,E1:S1,...] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PDClear -Start|-Stop|-ShowProg |-ProgDsply

-PhysDrv [E0:S0,E1:S1,...] -aN|-a0,1,2]-aALL

MegaCli -PdLocate {[-Start] | -stop } -physdrv[E0:S0,E1:S1,...] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PdMarkMissing -physdrv[E0:S0,E1:S1,...] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PdGetMissing -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PdReplaceMissing -physdrv[E0:S0] -arrayA, -rowB -aN

MegaCli -PdPrpRmv [-UnDo] -physdrv[E0:S0] -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -EnclInfo -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -EncStatus -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -PhyInfo -phyM -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -LDInfo -Lx|-L0,1,2|-Lall -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -LDSetProp {-Name LdNamestring} | -RW|RO|Blocked | WT|WB [-Immediate]|RA|NORA|
ADRA

| Cached|Direct | -EnDskCache|DisDskCache | CachedBadBBU|NoCachedBadBBU
-Lx|-L0,1,2|-Lall -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -LDGetProp -Cache | -Access | -Name | -DskCache -Lx|-L0,1,2|-LALL
-aN|-a0,1,2]-aALL

MegaCli -getLdExpansioninfo -Lx|-L0,1,2]|-Lall -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -LdExpansion -pN -dontExpandArray -Lx|-L0,1,2]|-Lall -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -LDInit {-Start [-full]}|-Abort|-ShowProg|-ProgDsply -Lx|-L0,1,2|-LALL -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -LDCC {-Start [-force]}|-Abort|-ShowProg|-ProgDsply -Lx|-L0,1,2|-LALL -aN|-a0,1,2|-
-aALL

MegaCli -LDBI -Enbl|-Dsbl|-getSetting|-Abort|-ShowProg|-ProgDsply -Lx|-L0,1,2|-LALL -aN|-
-a0,1,2|-aALL

MegaCli -LDRecon {-Start -rX [{-Add | -Rmv} -Physdrv[E0:SO0,...]]1}|-ShowProg|-ProgDsply
-Lx -aN

MegaCli -LdPdInfo -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -LDGetNum -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -LDBBMCIr -Lx|-L0,1,2,...|-Lall -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -CfgLdAdd -rX[E0:S0,E1:S1,...] [WT|WB] [NORA|RA|ADRA] [Direct|Cached]
[CachedBadBBU|NoCachedBadBBU] [-szXXX [-szYYY ...1]

[-strpszM] [-Hsp[EO0:SO,...]] [-AfterLdX] [-Force]|[FDE|CtrIBased] -aN

MegaCli -CfgSscdAdd -Physdrv[E0:SO0,...] {-Name LdNamestring} -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -CfgEachDskRaid0 [WT|WB] [NORA|RAJADRA] [Direct|Cached]
[CachedBadBBU|NoCachedBadBBU] [-strpszM]|[FDE|CtrIBased] -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -CfgClr -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -CfgDsply -aN|-a0,1,2[-aALL

MegaCli -CfgLdDel -LX|-L0,2,5...|-LALL -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -CfgSscdDel -LX|-L0,2,5...|-LALL -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -CfgFreeSpaceinfo -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -CfgSpanAdd -r10 -ArrayO[E0:S0,E1:S1] -Array1[E0:S0,E1:S1] [-
-ArrayX[E0:S0,E1:S1] ...] -aN

MegaCli -CfgSpanAdd -r50 -ArrayO[E0:S0,E1:S1,E2:S2,...] -Array1[E0:S0,E1:S1,E2:S2,...]
[-ArrayX[E0:S0,E1:S1,E2:S2,...] ...] [WT|WB] [NORA|RA|ADRA] [Direct|Cached]
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[CachedBadBBU|NoCachedBadBBU][-strpszM][-szXXX[-szYYY ...]]1[-AfterLdX]|

[FDE|Ctrl
MegaCli -

Based] -aN
CfgAllFreeDrv -rX [-SATAONIy] [-SpanCount XXX] [WT|WB] [NORA|RA|ADRA]

[Direct|Cached] [CachedBadBBU|NoCachedBadBBU] [-strpszM]

[-HspCou
[FDE|Ctrl
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli -
x - indice
MegaCli -
MegaCli -
-aALL

MegaCli -

nt XX [-HspType -Dedicated|-EnclAffinity|-nonRevertible]] |
Based] -aN

-CfgSave -f filename -aN

-CfgRestore -f filename -aN

-CfgForeign -Scan | [-SecurityKey sssssssssss] -aN|-a0,1,2|-aALL
-CfgForeign -Dsply [x] | [-SecurityKey sssssssssss] -aN|-a0,1,2]-aALL
-CfgForeign -Preview [x] | [-SecurityKey sssssssssss] -aN|-a0,1,2|-aALL
-CfgForeign -Import [x] | [-SecurityKey sssssssssss] -aN|-a0,1,2|-aALL

CfgForeign -Clear [x]|[-SecurityKey sssssssssss] -aN|-a0,1,2[-aALL

de "foreign configurations". Opcional. Todos por predefinicao.

AdpEventLog -GetEventLoglInfo -aN|-a0,1,2|-aALL

AdpEventLog -GetEvents {-info -warning -critical -fatal} {-f <fileName>} -aN|-a0,1,2|-

AdpEventLog -GetSinceShutdown {-info -warning -critical -fatal} {-f <fileName>} -aN|-

-a0,1,2|-aALL

MegaCli -

AdpEventLog -GetSinceReboot {-info -warning -critical -fatal} {-f <fileName>} -aN|-

-a0,1,2|-aALL

MegaCli -

AdpEventlLog -IncludeDeleted {-info -warning -critical -fatal} {-f <fileName>} -aN|-

-a0,1,2|-aALL

MegaCli -
-aALL

MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegacCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli -

AdpEventLog -GetLatest n {-info -warning -critical -fatal} {-f <fileName>} -aN|-a0,1,2|-

-AdpEventlLog -GetCClncon -f <fileName> -LX|-L0,2,5...]-LALL -aN|-a0,1,2|-aALL
-AdpEventLog -Clear -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -GetBbuStatus -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -GetBbuCapacitylnfo -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -GetBbuDesignInfo -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -GetBbuProperties -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -Bbulearn -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -BbuMfgSleep -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -BbuMfgSeal -aN|-a0,1,2|-aALL

-AdpBbuCmd -SetBbuProperties -f <fileName> -aN|-a0,1,2|-aALL
-AdpFacDefSet -aN

-AdpMOFlash -f filename

-AdpGetConnectorMode -ConnectorN|-Connector0,1|-ConnectorAll -aN|-a0,1,2|-aALL

AdpSetConnectorMode -Internal|-External|-Auto -ConnectorN|-Connector0,1]-

-ConnectorAll -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli
MegaCli

-PhyErrorCounters -aN|-a0,1,2|-aALL

-DirectPdMapping -Enbl|-Dsbl|-Dsply -aN|-a0,1,2|-aALL

-ShowEnclList -aN|-a0,1,2]-aALL

-ShowVpd -Page N -Encl N -aN|-a0,1,2|-aALL

-EnclLocate -Start|-Stop -Encl N -aN|-a0,1,2|-aALL

-EnclFwDownload -Encl N -Esm A|B -f <filename> -aN|-a0,1,2|-aALL
-PdFwDownload [-SataBridge] -PhysDrv[0:1,1:2,...] -f <filename> -aN|-a0,1,2|-aALL
-SetFacDefault -Encl N -Esm A|B -f <filename> -aN|-a0,1,2|-aALL

-PDCpyBk -Start -PhysDrv[E0:S0,E1:S1] -aN|-a0,1,2|-aALL
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MegaCli -PDCpyBk -Stop|-ShowProg|-ProgDsply -PhysDrv[E0:S0] -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -PDInstantSecureErase -PhysDrv[EQ0:S0,E1:S1,...] | [-Force] -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -LDMakeSecure -Lx|-L0,1,2,...|-Lall -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -DestroySecurityKey | [-Force] -aN

MegaCli -CreateSecurityKey -SecurityKey sssssssssss | [-Passphrase sssssssssss] |[-KeylD
kkkkkkkkkkk] -aN

MegaCli -ChangeSecurityKey -OldSecurityKey sssssssssss | -SecurityKey sssssssssss|
[-Passphrase sssssssssss] | [-KeyID kkkkkkkkkkk] -aN

MegaCli -GetKeyID [-PhysDrv[E0:S0]] -aN

MegaCli -SetKeylID -KeylID kkkkkkkkkkk -aN

MegaCli -VerifySecurityKey -SecurityKey sssssssssss -aN

$55555Sssss - Tem de ter entre oito e trinta e dois

caracteres e conter pelo menos um numero,

uma letra minuscula, uma letra maiuscula

e um caracter alfanumérico.

kkkkkkkkkkk - Tem de ter menos de 256 caracteres.

MegaCli -GetPreservedCachelList -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -DiscardPreservedCache -Lx|-L0,1,2|-Lall -aN|-a0,1,2|-aALL
MegaCli -AdpInfoCompare {-checkFw <string> | -checkID -hex | -checkBatt -val | -checkDimm -
-val} -aN|-a0,1,2|-aALL

MegaCli -adpFwDump

MegaCli -AdpNameRtn -aN|-a0,1,2|-aALL

$5sSSSSssss - Tem de ter entre oito e trinta e dois
caracteres e conter pelo menos um numero,

uma letra minuscula, uma letra maitscula

e um caracter alfanumérico.

kkkkkkkkkkk - Tem de ter menos de 256 caracteres.
MegaCli -ShowSummary [-f filename] -aN

Nota: As unidades ligadas directamente podem ser especificadas como [:S]
O caracter universal "?" pode ser usado para especificar a ID da caixa da unidade na
Unica caixa sem um dispositivo ligado directamente ou as unidades sem caixa

ligadas directamente, existentes no sistema.

Nota: a opgao [-aALL] assume que os parametros especificados sdo validos
para todos os Adaptadores.

As seguintes opcdes podem ser dadas no fim de qualquer um dos comandos em cima:
[-Silent] [-AppLogFile filename] [-NoLog] [-page [N]]
[-]1 é opcional.

N - Nimero de linhas por pagina.

Codigo de saida: 0x00
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